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1 Czes$c ogdlna

1.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy systemu sygnalizacji pozarowej dla
4- kondygnacyjnego budynku dydaktycznego uczelni SGSP w Warszawie.

1.2 Zakres opracowania

Opracowanie zawiera projekt wykonawczy systemu sygnalizacji pozarowej dla budynku
dydaktycznego F uczelni SGSP w Warszawie, opis techniczny systemu sygnalizacji
pozarowej, obliczenia sprawdzajace parametry elektryczne, opis dziatania instalacji, rzuty
poziome poszczegdlnych kondygnacji oraz schemat ideowy zabezpieczenia budynku.

1.3 Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowi zlecenie Inwestora.

1.4 Materiaty wykorzystane w opracowaniu

1) Ustawa. o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991 r (Dz.U. z 2009 r. Nr
178, poz. 1380 z pdzn. zm.),

2) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca
2010 roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terendw (Dz. u. Nr 109 poz. 719),

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 75 poz. 690, z p6zn. zm.),

4) Wytyczne do projektowania WP-02 SITP 2011.- dokument podstawowy,

5) PKN-CEN/TS 54-14:2006 Wytyczne planowania, projektowania, instalowania,
odbioru, eksploatacji i konserwacji systemow sygnalizacji pozarowej - dokument
pomocniczy,

6) Dokumentacja techniczno-ruchowa IDED217-011 Centrali Sygnalizacji Pozarowej
Polon 4900,

7) Karty katalogowe i instrukcje zastosowanych urzadzen,

8) Podktady przekazane przez Zamawiajgcego.



2 Charakterystyka budowlano-instalacyjna i pozarowa obiektu

2.1 Powierzchnia, wysokosé, liczba kondygnacji

Powierzchnia zabudowy (w obrysie parteru) - 966 m?
Powierzchnia catkowita — 3839,6 m?

Powierzchnia wewnetrzna: - 3340,1 m?

Wysokos¢ — 17,68 m

Liczba kondygnacji nadziemnych — 4

2.2 Parametry pozarowe wystepujacych substancji palnych

Wystepujgce substancje palne to materiaty typowe dla wyposazenia wnetrz o funkcji
biurowej, edukacyjnej, magazynowej i garazowej w piwnicy. Nie przewiduje sie
wystepowania materiatow niebezpiecznych pozarowo w mysl §2 Rozporzadzenia MSWiA

[2].

2.3 Przewidywana gestosc obcigzenia ogniowego

Dla czesci budynku zakwalifikowanej do kategorii zagrozenia ludzi nie okresla sie gestosci
obcigzenia ogniowego. Dla czesci produkcyjno-magazynowej budynku okreslono gestosé
obcigzenia ogniowego do 500 MJ/m? .

2.4 Kategoria zagrozenia ludzi, przewidywana liczba oséb w budynku

W rozpatrywanym budynku wystepuje jedna strefa pozarowa zakwalifikowana do
kategorii ZL lll, oraz dwie strefy (garaz i magazyny w piwnicy) zaliczone do kategorii PM
W budynku przewiduje sie jednoczesne przebywanie ok. 600 oséb.

2.5 Klasa odpornosci pozarowej budynku oraz klasa odpornosci ogniowej i stopien
rozprzestrzeniania ognia przez elementy budowlane

Dla budynku sredniowysokiego zawierajagcego strefy pozarowe zaliczane do kategorii
zagrozenia ludzi ZL lll, wymagana klasa odpornosci pozarowej to ,B”. Pomieszczenia
magazynowe rowniez zakwalifikowano do klasy odpornosci ogniowej ,,B”.



Tab.1 Klasy odpornosci ogniowej budynkdw

Klasa odpornosci ogniowej elementéw budynku
Klasa
odpornosci
pozarowej gtéwna konstrukcja Sciana $ciana przekrycie
budynku | konstrukcja dachu strop |zewnetrzna [wewnetrzna dachu
nosna
"B" R 120 R 30 REI 60 El 60 El 30 E 30

Klasa odpornosci elementdw oddzielenia przeciwpozarowego REI 120.

2.6 Sposdb zabezpieczenia przeciwpozarowego instalacji uzytkowych

¢ Instalacja wentylacyjna
Nie wystepujg przejscia przewodow przez oddzielenia ppoz., ktore wymagatyby
wysterowania za pomocg SSP.

¢ Instalacja elektryczna
W budynku znajduje sie przeciwpozarowy wytgcznik pradu,
oznakowany, umieszczony w poblizu gtéwnego wejscia do obiektu. Jego zadaniem
jest odciecie doptywu pradu do wszystkich obwodéw z wyjatkiem tych, ktére
beda zasila¢ instalacje i urzadzenia, ktdérych funkcjonowanie jest niezbedne
podczas pozaru (tj. system sygnalizacji pozarowej, centralki oddymiania). Przy
przejsciach przewoddw przez elementy oddzielenia przeciwpozarowego, nalezy
stosowac ppoz. przepusty instalacyjne.

2.7 Doboér urzadzen przeciwpozarowych w obiekcie

W budynku przewidziano nastepujgce urzadzenia ppoz. ;

1) Grawitacyjna instalacja oddymiajaca na klatkach schodowych i auli,
2) System Sygnalizacji Pozarowej,

3) PWP,
4) Awaryjne oswietlenie ewakuacyjne.

odpowiednio




3 Opis techniczny Systemu Sygnalizacji Pozarowej

3.1 Zakres ochrony

Obiekt zostat objety ochrong catkowitg, tgcznie z przestrzeniami nad sufitami
podwieszanymi. Z ochrony zostaty wyfgczone pomieszczenia: WC, co jest zgodne
z wytycznymi projektowymi [5].

3.2 Opis przyjetego systemu sygnalizacji pozarowej (SSP)

Zastosowano adresowalny system POLON — 4000 z centralg sygnalizacji pozarowej
POLON- 4900. Zgodnie z wytycznymi inwestora obiekt zostanie wtgczony do
monitoringu Strazy Pozarnej pomimo braku wymagan w przepisach [1,2]. Adresowalny
system sygnalizacji pozarowej Polon- 4000 jest zestawem urzgdzen przeznaczonych do
wykrywania i sygnalizowania pozaru, powiadamiania wfasciwych stuzb interwencyjnych,
a takze do sterowania przeciwpozarowymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi.

System Polon 4000 tworzg nastepujgce urzgdzenia;
* mikroprocesorowa centrala Polon 4900 o pojemnosci 4 adresowalnych linii
dozorowych petlowych (z mozliwoscig rozbudowania do maksymalnie 8),
e adresowalne reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001-M,
* punktowe optyczne rozproszeniowe czujki dymu DOR -4046,
¢ punktowe uniwersalne czujki ciepta TUN - 4046
* liniowe czujki dymu DOP -6001,
e zasysajgca czujka dymu serii FAS-420-TM,
* liniowa czujka termiczna FCS-LWM-1,
* sygnalizatory optyczno-akustyczne SA-K5N wraz z puszka PIP-3AN,
e sygnalizator akustyczno- optyczny zewnetrzny SAOZ-Pk wraz z puszkg PIP-3AN,
e wskazniki zadziatania czujek WZ-31,
* adresowalne elementy kontrolno-sterujgce EKS-4001,
e adresowalne elementy kontrolne wielowejsciowe EKW-4001.

Reczne ostrzegacze pozarowe, czujki pozarowe oraz elementy kontrolne i kontrolno-
sterujgce posiadajg wbudowany izolator zwaré¢.

e Centrala sygnalizacji pozaru Polon- 4900
W obiekcie przewiduje sie zainstalowanie jednej centrali systemu Polon- 4900.
Centrala sygnalizacji pozarowej Polon- 4900 jest urzadzeniem integrujgcym wszystkie
elementy systemu, oraz podejmujacym decyzje o zainicjowaniu alarmu pozarowego, oraz
przekazaniu informacji do systemu nadzoru.
Wczesne wykrycie ogniska pozaru umozliwia jego likwidacje przy uzyciu niewielkiej ilosci
srodkdw gasniczych i pozwala unikngé wiekszych strat.



Dane techniczne centrali
Napiecie zasilania:

-podstawowe sieé 230V

-rezerwowe 24V

Zrédto zasilania rezerwowego akumulatory 2 x40 Ah

Max pobodr pradu z sieci 1,5A

Max pobdr pradu podczas dozorowania 0,6A

Dysponowany prad do zasilania urzadzen zewn. 1A

Liczba linii adresowalnych 4 (mozliwos¢ rozbudowania do 8)
Maksymalna dopuszczalna rezystancja przewodow linii dozorowej
-adresowalnej 2x100R

Dopuszczalna pojemnos¢ przewodow linii 300nF

Liczna adresow na linii dozorowej 127

Dopuszczalny pobdr pradu z linii dozorowej przez elementy liniowe:

- przy rezystancji 2 x100Q, 20 mA

¢ Optyczna czujka dymu DOR-4046

Procesorowa, optyczna czujka dymu DOR-4046 jest przeznaczona do wykrywania dymu
widzialnego. Powstaje on w poczatkowym stadium pozaru, wtedy, gdy materiat jeszcze
sie tli. Na ogdt dtugo przed pojawieniem sie otwartego ptomienia izauwazalnym
wzrostem temperatury. Czujka DOR-4046 typu rozproszeniowego. Dziata na zasadzie
pomiaru promieniowania rozproszonego przez czastki aerozolu (dymu), ktére dostaty sie
do optycznej komory pomiarowej, do ktérych normalnie nie ma dostepu swiatto
zewnetrzne.

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6V
Pobdr pradu w stanie dozorowania < 150 pA

Liczba programowanych progow czutosci 3

Wykrywane pozary testowe TF2 do TF5
Programowanie adresu z centrali
Temperatura pracy od -25°Cdo +55 °C
Wymiary czujki (z gniazdem) 115 x 54 mm

Masa 0,2 kg

¢ Uniwersalna czujka ciepta TUN-4046

Uniwersalna, procesorowa czujka ciepta TUN-4046 jest przeznaczona do wykrywania
zagrozenia pozarowego w pomieszczeniach, gdzie w pierwszej fazie pozaru moze nastgpic
szybki przyrost temperatury lub gdzie temperatura moze przekroczyé okreslony
niebezpieczny poziom. Czujka TUN-4046 jest czujkg uniwersalng, ktdrg mozna z poziomu
centrali programowac na dziatanie nadmiarowe lub rézniczkowo-nadmiarowe, a takze
zmieniaé klase czujki, dostosowujac jg do konkretnych zastosowan. Mozliwy jest wybér
jednej z klas: A1, A2, B, A2S, BS, A1R, A2R lub BR zgodnie z normg PN-EN 54-5.
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Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6V
Pobdr pradu w stanie dozorowania < 150 pA
Wykrywane pozary testowe TF2 do TF5
Programowanie adresu z centrali
Temperatura pracy od -25°Cdo +55 °C
Wymiary czujki (z gniazdem) 115 x 54 mm

Masa 0,2 kg

e Liniowa czujka dymu DOP -6001

Liniowa czujka dymu, adresowalna. Przeznaczona do wykrywania dymu powstajgcego we
wczesnym stadium rozwoju pozaru. Nadaje sie zwtaszcza do ochrony pomieszczen, gdzie
w pierwszej fazie pozaru spodziewane jest pojawienie sie dymu i tam, gdzie ze wzgledu na
duzg powierzchnie pomieszczenia nalezatoby dla jego ochrony, zastosowaé duzg liczbe
punktowych czujek dymu. Czujki sg przy tym (w poréwnaniu do czujek punktowych dymu)
czute na S$rednig warto$¢ gestosci dymu, na dtugiej drodze wigzki promieniowania
podczerwonego. Zatem sg szczegdlnie przydatne do stosowania pod wysokimi
sufitami/stropami lub tam, gdzie dym moze ulec przed detekcjg rozproszeniu na duzym
obszarze. Cechg charakterystyczng czujki jest umieszczenie nadajnika i odbiornika w
jednej obudowie oraz wspotpraca z reflektorem lub zespotem reflektorow umieszczonym
naprzeciwko. W obudowie czujki znajduje sie celownik laserowy, ktéry utatwia
wyosiowanie drogi optycznej pomiedzy czujka a reflektorem/zespotem reflektoréw. Moze
pracowac¢ w adresowalnych petlowych liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowe;j
systemu POLON 4000. Czujka wyposazona jest w wewnetrzny izolator zwaré. Wykrywa
pozary testowe od TF1 do TF5 oraz TF7 i TF8. Mozliwos¢ instalowania w pomieszczeniach
zamknietych, w zakresie temperatur — 25 °C do + 55 °C i wilgotnosci wzglednej do 95 %
przy 40 °C. Zasieg pracy czujki to od 5 do 100 m w zaleznosci od zastosowanego reflektora
lub zespotu reflektoréw.

Dane techniczne

Napiecie pracy 10,5+24V

Pobdr pradu w stanie dozorowania <300 pA
Wykrywane pozary testowe TF2 do TF5 oraz TF8
Programowanie adresu z centrali
Temperatura pracy od -25°Cdo +55 °C
Wymiary czujki (z gniazdem) 84 x 128 x 79 mm
Masa 0,35 kg

e Zasysajaca czujka dymu serii FAS-420-TM
Urzadzenie zasysajgce pobiera probki powietrza z monitorowanego obszaru przez uktad
rurek ze zdefiniowanymi otworami probkujacymi i kieruje je do czujki. Zaleznie od
zaprogramowanej czutosci reakcji czujki i progu wyzwolenia alarmu, zasysajaca czujka
dymu FAS-420-TM wyzwala alarm po osiggnieciu przewidzianego poziomu ostabienie
promieniowania swietlnego. Alarm jest sygnalizowany przez znajdujgca sie na urzadzeniu
diode LED alarmu wstepnego lub gtdwnego i przekazywany do centrali sygnalizacji pozaru.
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Dane techniczne

Napiecie pracy

Pobdr pradu w stanie dozorowania
Programowanie adresu
Temperatura pracy

Wymiary czujki

Masa

15+33V

6,25 mA

z centrali (przez adapter linii bocznej)
od -20 °Cdo +60 °C

140 x 222 x 70 mm

0,8 kg

¢ Liniowa czujka termiczna FCS-LWM-1
FCS-LWM-1 to liniowa czujka termiczna do wykrywania pozaru. Jej dziatanie opiera sie na
zmianie rezystancji przewodnika elektrycznego wskutek wzrostu temperatury. Jesli
wzrasta temperatura, zmienia sie rezystancja elektryczna miedzy dwiema petlami.
Centrala wykrywa zmiane i wyzwala alarm, jesli nastepuje przekroczenie okreslonej
wartosci temperatury. Wykrywany jest nawet niewielki wzrost temperatury zaréwno przy

krotszych, jak i dtuzszych odcinkach rur zasysajgcych.

Dane techniczne

Napiecie pracy

Pobdr pradu w stanie dozorowania
Programowanie adresu
Temperatura pracy

Szczelnosé obudowy

Wymiary czujki

Masa

e Reczny ostrzegacz pozarowy ROP-4001-M
pozarowe

Reczne adresowalne ostrzegacze

24 +30V

25 mA

z centrali (przez EKS)
0od -20°Cdo +50 °C
IP 65

20x 12 x 8 mm

0,5 kg

ROP-4001M s3g przeznaczone do

przekazywania informacji o pozarze do wspodtpracujgcej centrali sygnalizacji pozarowe;j
przez osobe, ktdra zauwazyta pozar i recznie uruchomita ostrzegacz.

Dane techniczne

Napiecie pracy

Pobdr pradu w stanie dozorowania
Kodowanie adresu automatycznie
Przekroj dotgczanych przewoddéw
Zapas przewodu do dotaczenia
Otwor do montazu wtynkowego
Szczelnos¢ obudowy:
Temperatura pracy

Wymiary

Masa

12

16,5+24V

<135 pA

z centrali

max 2,5 mm2
15cm

R80 x 22mm(min)
IP 30

od -25°Cdo +55 °C
102 x 98 x 46 mm
<0,5kg



¢ Element kontrolno-sterujgcy EKS-4001
Elementy kontrolno-sterujgce EKS-4001 sg urzadzeniami adresowalnymi. Przeznaczone
do uruchamiania (stykami przekaznika) na sygnat z centrali, urzagdzen alarmowych i
przeciwpozarowych, np. sygnalizatorow, klap dymowych, drzwi przeciwpozarowych itp.
Umozliwiajg kontrolowanie sprawnosci sterowanego urzgdzenia i poprawnosci jego
zadziatania. Majg dodatkowe wejscie kontrolne do nadzoru nie zwigzanych ze
sterowaniem urzadzen lub instalacji.

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6V

Pobdr pradu w stanie dozorowania < 145 pA

Obcigzalnosc¢ stykow przekaznika NO/NC 2 A/30V, NO lub NC

Prad kontrolny linii sterujgcej, bocznikujgcy

zestyk NO przekaznika max 0,6 mA

Opdznienia zadziatania przekaznika 2s,30s,605s,90s

Czas, po ktdrym nastepuje sprawdzenie

zadziatania sterowanego urzadzenia bez okreslenia, 40s,70s, 130 s
Liczba wejs¢ kontrolnych 2

Inicjacja wejscia kontrolnego styk bezpotencjatowy NO lub NC

* Element wielowejsciowy kontrolny EWK-4001
Adresowalny element wielowejsciowy kontrolny EWK-4001 jest przeznaczony do kontroli
standw urzadzen sygnalizacji pozarowej (np. drzwi przeciwpozarowe, klapy dymowe).
Moze pracowa¢ wytgcznie w adresowalnych liniach/petlach dozorowych central
sygnalizacji pozarowej systemdéw POLON 4000 i POLON 6000. Element mozna instalowac
wewnatrz i na zewnatrz obiektéw.

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6V

Pobdr pradu w stanie dozorowania < 150 pA

Liczba wejs¢ kontrolnych 8

Inicjacja wejscia kontrolnego styk bezpotencjatowy NO lub NC
Max liczba elementdw na linii dozorowej centrali 20

Max liczba elementéw w centrali 100

Zakres temperatur pracy od -25°C do +55°C

Szczelnosé obudowy IP 65

Wymiary 175 x146 x 75 mm

Masa 0,5 kg

* Sygnalizator akustyczny SA-K5N
Pozarowy sygnalizator akustyczny SA-K5N (niskopragdowy) przeznaczony jest do
sygnalizowania pozaru wewnatrz budynkow. Urzgdzenie adresowalne.
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Dane techniczne

Napiecie zasilania 16 +32,5V

Pobdr pradu w stanie spoczynku 0 mA

Pobdr pradu w stanie alarmowania <20 mA

Natezenie dzwieku w odlegtosci 1 m >100 dB
Kodowanie adresu automatycznie z centrali
Szczelno$é obudowy: IP 33

Temperatura pracy od -25°Cdo +55 °C
Wymiary 115x 62 mm

Masa ~185¢g

* Sygnalizator akustyczno-optyczny zewnetrzny SAOZ-Pk
SAOZ-Pk przeznaczony jest do sygnalizowania pozaru sygnatem akustycznym wraz z
sygnatem optycznym w zewnetrznych jak i wewnetrznych systemach sygnalizacji pozaru.
Urzadzenie adresowalne.

Dane techniczne

Napiecie zasilania 16 +32,5V

Pobdr pradu w stanie spoczynku 0 mA

Pobdr pradu w stanie alarmowania <0,45 A

Natezenie dzwieku w odlegtosci 1 m >100 dB
Kodowanie adresu automatycznie z centrali
Szczelnos¢ obudowy: IP 33C
Temperatura pracy od -25°Cdo +55 °C
Liczba rozbtyskdw na minute 34

Wymiary 312 x295x95 mm
Masa ~1.1kg

¢ Wskaznik zadziatania Wz-31

Wskaznik WZ-31 jest przeznaczony do optycznego informowania o stanie alarmowania
czujki lub grupy czujek pozarowych w instalacji sygnalizacji pozarowe]. Przewidziany jest
do pracy w instalacjach konwencjonalnych i adresowalnych. Wskaznik WZ-31 sygnalizuje
Swieceniem diody koloru czerwonego stan alarmowania czujki, do ktorej jest podtagczony
lub stan alarmowania grupy czujek, jezeli co najmniej jedna czujka z tej grupy znajduje sie
w stanie alarmowania. Wskaznik WZ-31 instaluje sie w pomieszczeniach zamknietych, na
tynku na $cianach, sufitach lub innych dobrze widocznych miejscach.

¢ Puszka Instalacyjna Przeciwpozarowa PIP-3A
Puszka instalacyjna do systemow pozarowych PIP-3A przeznaczona jest do podtgczenia
sygnalizatoréw, Puszka instalacyjna PIP-3A wykonana jest z blachy ocynkowanej pokrytej
czerwong farbg proszkowsg. Zawiera ona kostki ceramiczne wraz z bezpiecznikiem
przecigzeniowym jednorazowego zadziatania.
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Dane techniczne

Napiecie zasilania max 125 VAC
Zakres pradowy 0.75A
Srednica kabla instalacyjnego max 10 mm
Przekrdj przewodu max 2.5 mm?’
Szczelno$é obudowy IP 20
Wymiary (o$miokat x h) 132 x 30 mm

3.3 Doboér elementéw liniowych

W zwigzku z materiatami jakie znajdujg sie w budynku, ustalono, iz w pierwsze] fazie
pozaru bedg wydzielaly sie duze ilosci dymu (pozary testowe TF2-TF4), dlatego w
pomieszczeniach zaprojektowano nastepujgce czujki:

* punktowe optyczne rozproszeniowe czujki dymu DOR 4046 — w salach oraz
korytarzach, poniewaz w tych pomieszczeniach nie przewiduje sie spalania
ptomieniowego w poczatkowej fazie pozaru,

e uniwersalna czujka ciepta TUN 4046 — w pomieszczeniu Smietnika, poniewaz przez
obecno$¢ kurzu oraz innych zanieczyszczen czujka dymu mogtaby powodowac
fatszywe alarmy,

e zasysajgcy czujke dymu serii FAS-420-TM — w szybie windowym, poniewaz zaden
inny typ czujki nie zapewni wymaganego poziomu bezpieczerstwa (mozna nig
zabezpieczy¢ catg wysokos¢ szybu),

e liniowa czujka termiczna FCS-LWM-1 — w myjni, poniewaz ta czujka jest
przystosowana do zabezpieczania pomieszczen w ktorych wystepuje duza
wilgotnosc (IP 65),

* liniowe czujki dymu DOP 6001 - zabezpieczenie auli, aby nie montowac na niej
duzej ilosci czujek punktowych,

* reczne ostrzegacze pozarowe typu ROP- 4001M - na korytarzach i przed klatkami
schodowymi,

e sygnalizatory akustyczne typu SA-K5N - na korytarzach,

* sygnalizator akustyczno- optyczny zewnetrzny SAOZ-Pk na zewnatrz budynku.

Wszystkie elementy SSP zostaty dobrane i rozmieszczone zgodnie ze standardem SITP
2011. Liniowa czujka termiczna FCS-LWM-1 oraz zasysajgca czujka dymu FAS-420-TM
zostaty zainstalowane do linii dozorowej za pomocg elementéw wielowejsciowych
kontrolnych EWK-4001. Czujki te zostaty wyposazone w oddzielne zasilacze ZSP135-DR.
Sygnalizator akustyczno-optyczny zewnetrzny SAOZ — Pk zostat umieszczony na zewnatrz
budynku oficera dyzurnego w celu poinformowania go o alarmie gdy bedzie przebywat
poza obiektem.

3.4 Prowadzenie linii dozorowych

Do zabezpieczenia obiektu przyjeto 4 linie dozorowe petlowe. Linia dozorowa nr 1
zabezpiecza piwnice, linia dozorowa nr 2 parter oraz | pietro (w tym myjnie). Linia
dozorowa nr 3 zabezpiecza Il pietro (w tym szyb windowy) oraz antresole. Linia dozorowa
nr 4 jest poprowadzona na drugim pietrze i obstuguje 4 adresowalne elementy kontrolno-
sterujgce. Linie dozorowe nalezy prowadzi¢ zgodnie ze schematami naniesionymi na
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rysunkach. Linie 1-3 nalezy prowadzi¢ przewodem uniepalnionym YnTKSYekw 1x2x0.8.
Linie dozorowg nr 4 przewodem HTKSHekw 1x2x1.0 PH 90, wraz z odpowiednim
systemem mocowania zapewniajagcym wytrzymatos¢ w warunkach pozaru. Stosowac
przewody firmy TECHNOKABEL.

Doktadne wytyczne dotyczace rozmieszczania elementdw znajdujg sie w Aneksie 1 na
koricu opracowania.

Przewody o odpornosci ogniowe;j (linia dozorowa nr 4) nalezy zamontowa¢ w systemach
mocowan firmy BAKS typ UDF ktére wspotpracujg z przewodami firmy TECHNOKABEL.
Pozostate przewody prowadzi¢ podtynkowo.

3.5 Doboérirozmieszczenie sygnalizatoréw akustycznych

W celu akustycznego powiadamiania o pozarze, na korytarzach, w wybranych
pomieszczeniach oraz w klatkach schodowych zaprojektowano sygnalizatory optyczno —
akustyczne typu SA-K5N o poziomie natezenia dzwieku 100 dB. Liczba sygnalizatoréw oraz
ich rozmieszczenie zapewniajg w kazdym miejscu minimalne wymagane natezenie
dzwieku nie nizsze niz 65 dB.

Rozmieszczajgc sygnalizatory akustyczne zapewniono aby:

* w budynku znajdowaty sie co najmniej dwa sygnalizatory akustyczne,

e w kazdej strefie pozarowej znajdowat sie co najmniej jeden sygnalizator
akustyczny,

* dzwiek sygnalizatoréw nie przechodzit przez wiecej niz dwoje drzwi,

* spadek natezenia dzwieku wraz ze zwiekszaniem odlegtosci od sygnalizatora nie
obnizyt sie ponizej 65dB (Wykres 1.). Przyjeto promien dziatania 16m, co
umozliwia zapewnienia natezenia dzwieku na poziomie okoto 76dB.
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Wykres 1. Wykeres ilustrujgcy wartosc natezenia dZzwieku w funkcji odlegtosci od
sygnalizatora.
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Wartos¢ 100 dB to wartos¢ mierzona w odlegtosci 1m od SA-K5N, a wraz
z podwojeniem odlegtosc¢ poziom dZwieku maleje o 6 dB.

3.6 Lokalizacja centrali sygnalizacji pozarowej (CSP)

Centrale systemu sygnalizacji pozarowej zaprojektowano w pomieszczeniu oficera
dyzurnego na parterze. Jest to pomieszczenie w ktdrym najczesciej bedzie przebywat
cztowiek w pordwnaniu z innymi pomieszczeniami dostepnymi w budynku. W celu
informowania oficera dyzurnego, gdy znajduje sie poza obiektem nalezy zamontowa¢d
sygnalizator zewnetrzny SAOZ-Pk (uruchamiany od alarmu 1-go stopnia).

Centrale nalezy zainstalowa¢ w widocznym, tatwo dostepnym miejscu, na wysokosci
umozliwiajacej tatwa obstuge tj. na wysokosci 1,6m. Pomieszczenie przewidziane do
instalacji powinno by¢ dobrze oswietlone i wyciszone, a $rodowisko w nim panujgce
czyste isuche. Pomieszczenie jest chronione optyczng czujkg dymu DOR- 4046, oraz
recznym ostrzegaczem pozarowym ROP- 4001 M.
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3.7

3.7.1 Zsieci energetycznej

Branza elektryczna zapewni zasilanie centrali w nastepujgcy sposoéb:
* centrala zasilana napieciem 230V,
e sprzed PWP,
e zasilanie przy uzyciu przewodu HDGs 3x2,5, mocowanego uchwytami firmy BAKS,
uchwyty typu UDF lub réwnowazny,

e obwadd z rozdzielni elektrycznej jest przeznaczony tylko do zasilania centrali,
e rozdzielnia powinna by¢ w pomieszczeniu stanowigcym odrebng strefe pozarowa.

3.7.2 Pojemnos$¢ baterii zasilania rezerwowego obliczono wg wzoru:
Qa=1,25(ld*72+1a*0,5)
Qa=1,25(0,35 A*72+1,66 A*0,5)= 32,67 [Ah]
gdzie:

1,25 wspdtczynnik uwzgledniajacy starzenie akumulatorow,

Id- prad pobierany przez elementy systemu w stanie dozorowania,
la-prad pobierany przez elementy systemu w stanie alarmowania,
72 — czas zasilania rezerwowego [h] (brak czesci zamiennych, stuzb serwisowych,
awaryjnego zespotu prgdotwodrczego),
0,5 —czas alarmowania [h].

Warunki zasilania energetycznego. Obliczenia i dobdr baterii akumulatoréw.

W SSP zastosowano dwa akumulatory kwasowo-otowiowe serii MXL 40-12, firmy MXB o
pojemnosci 40 Ah kazdy i napieciu 12V, potaczone szeregowo.

Tab. 2 Zestawienie prqdu dozorowania i alarmowania

Element Liczba Prad Prad Suma pradu | Suma pradu
elementow | dozorowania | alarmowania | dozorowania | alarmowania
[mA] [mA] [mA] [mA]
Centrala 1 320 620 320 620
POLON-4900
DOR 4046 185 0,15 0 27,75 0
TUN 4046 1 0,15 0 0,15 0
ROP-4001M 23 0,135 0 3,105 0
EKS-4001 5 0,145 0,6 0,675 3
EWK-4001 2 0,15 0 0,3 0
DOP 6001 2 0,3 20 0,6 40
Linie 2 0 500 0 1000
sygnatowe
Suma - - - 352,58 1663
Catkowity prad dozorowania 0,35258 A
Catkowity prad alarmowania 1,663 A
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3.8 Dobor przewodéw

W liniach dozorowych zastosowano przewdd YnTKSYekw 1x2x0.8 ktéry nie posiada
odpornosci ogniowej. W liniach sygnatowych i lini zawierajacej elementy kontrolno-
sterujgce zastosowano przewod HTKSHekw 1x2x1.0 o klasie odpornosci ogniowej PH9O.
Zasilanie do centrali  sygnalizacji pozarowe;j poprowadzono  przewodem
elektroenergetycznym HDGs 3x2,5 zabezpieczonym przed uszkodzeniem mechanicznym,
o przekroju zyt przewodzacych odpowiadajgcych obcigzeniu prgdowemu powyzej 1,5 [A],
zasilanym sprzed przeciwpozarowego wytgcznika pradu. Przewody o odpornosci ogniowej
nalezy zamontowac w systemach mocowan firmy BAKS, ktore wspdtpracuja z przewodami
firmy TECHNOKABEL.

4 Opis wspotdziatania SSP z innymi instalacjami przeciwpozarowymi
i uzytkowymi

Centrala sygnalizacji pozarowej przez moduty sterujgce i nadzorujace (EKS 4001, linie

sygnatowe, wyjscia przekaznikowe) wspodtpracuje z innymi urzadzeniami( Tab.3).

Tab.3 Funkcje sterowane przez centrale

Lp. | Elementy sterujace Realizowana funkcja Kryterium
wysterowania
1 Wyijscie
przekaznikowe Sygnalizowanie uszkodzen Uszkodzenie
PK1
2 Wyjscie Alarm Il
przekaznikowe Transmisja alarmu do PSP stopnia ogdlny
PK2
3 Sterowanie dzwigiem osobowym. Po Alarm Il
EKS 4/1 wykryciu pozaru dZzwig osobowy zjezdza na | stopnia ogdlny
parter, a jego drzwi otwierajg sie
4 EKS 4/2 Wytgczenie wentylacji bytowej Alarm Il
stopnia ogdlny
Alarm 1l z
. . . . detektoréw
EKS 4/3 Sterowanie klapami dymowymi na auli A2 umieszczonych
na auli A2
5
Sterowanie klapami dymowymi oraz oknami Alarm 1I
EKS 4/4 oddymiajgcymi na klatce schodowej KL 1 stopnia ogdlny

19




Lp. | Elementy sterujace

Realizowana funkcja

Kryterium
wysterowania

EKS 4/5

7 Linia sygnatowa 1

8 Linia sygnatowa 2

Sterowanie klapg dymowa na klatce Alarm Il
schodowej KL 2 stopnia ogdlny

Wiaczenie sygnalizacji akustycznej w Alarm |
sygnalizatorze SAOK-Pk stopnia ogdlny

Wiaczenie sygnalizacji akustycznej w catym Alarm Il
budynku. stopnia ogdlny

Tab.4 Funkcje EWK-4001

Element Ztacze Funkcja
IN1 Informacja o alarmie czujki FCS-LWM-1
EWK-4001 IN 2 Informacja o uszkodzeniu czujki FCS-LWM-1
| pietro 2/49
IN3 Informacja o stanie (uszkodzeniu) zasilacza ZSP135-DR
IN1 Informacja o alarmie czujki FAS-420-TM
EWK-4001 IN 2 Informacja o uszkodzeniu czujki FAS-420-TM
Il pietro 3/20
IN 3 Informacja o stanie (uszkodzeniu) zasilacza ZSP135-DR
IN 4 Informacja o stanie (uszkodzeniu) wentylatora FAS-420-TM

Tab.5 Funkcje EKS-4001

Element Ztacze Funkcja Warunek wysterowania
EKS-4001 NO Sterowanie windga. Winda zjezdza na Alarm Il
Il pietro parter i otwiera drzwi stopnia ogdlny
4/1
WE 1 Informacja o uszkodzeniu windy -
EKS-4001 NO Sterowanie wentylacja Alarm Il
Il pietro Wytaczenie wentylacji w budynku stopnia ogdlny
4/2
WE 1 Informacja o uszkodzeniu wentylacji -
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Element Ztacze Funkcja Warunek wysterowania
NO Otwarcie klap dymowych na auli A2 Alarm Il stopnia zainicjowany
w auli A2
EKS-4001
Il pietro WE 1 Informacja o stanie otwarcia klap -
4/3 dymowych na auli
NO Otwarcie klap dymowych i okien Alarm Il
oddymiajacych na klatce schodowej stopnia ogdlny
EKS-4001 KL1
Il pietro
4/4 WE 1 Informacja o stanie otwarcia klap -
dymowych i okien oddymiajgcych na
klatce schodowej KL 1
NO Otwarcie klap dymowych na klatce Alarm Il
schodowej KL 2 stopnia ogdlny
EKS-4001
Il pietro WE 1 Informacja o stanie otwarcia klap -
4/5 dymowych na matej klatce schodowe;j

5 Obliczenia sprawdzajace parametry elektryczne

5.1 Sprawdzenie rezystancji przewodow najdtuiszej linii dozorowej

Najdtuzsza linia to LD-2 o dtugosci 0,42 km.

Rezystancje obliczono stosujgc wzor:

R=¢—
S
*
R=0.0175* 2" 420 =2*147[Q]
R — rezystancja kabla [Q]
Qmm?

G — opdr wtasciwy miedzi=0,0175[ ™M ] (zgodnie z ogélnodostepnymi danymi)
| - dtugosc¢ kabla [m]
s - pole przekroju zyty przewodzacej kabla [mm?]

Wartos¢ maksymalna (2*100 Q) nie zostata przekroczona.

21




5.2 Sprawdzenie pradu pobieranego przez najbardziej obcigzong linie dozorowg

Najbardziej obcigzona linia to LD-2.

Prad pobierany obliczono stosujgc wzér:
n

Linii = Z‘ | ementu

7

[=82*0.15+8%0.135+1*0.15= 13.53 [mA]

gdzie:

linii — prad pobierany przez linie dozorowg [mA]
lelementu — Prad pobierany przez element liniowy [mA]
n — liczba elementéw

Wartos$¢ maksymalna (20 mA) nie zostata przekroczona.

Tab. 4 Zestawienie elementdw na linii dozorowej LD-2

Element Liczba elementéw Prad pobierany przez element
[mA]
DOR 6064 82 0,15
ROP-4001M 8 0,135
EWK-4001 1 0,15

5.3 Sprawdzenie pojemnosci elektrycznej przewoddéw najdtuzszej linii dozorowej

Najdtuzsza linia to LD-2 o dtugosci 0,42 km.

Pojemnosc elektryczng obliczono stosujgc wzor:
— | *

C=0,42 * 150 = 63 [nF]

gdzie:

C — pojemnosc elektryczna [nF]

| — dtugos¢ kabla [km]

Cikm — pojemnosc elektryczna — Srednia [nF/km] — 150nF
Wartos¢ maksymalna (300 nF) nie zostata przekroczona.

Obliczenia wykonano réwniez za pomocg programu ,Konfigurator Centrali” firmy Polon-
Alfa. Wydruk z obliczen umieszczono na stronie 22. Obliczenia wykonane powyizej
zgadzajg sie w duzym stopniu z tymi wykonanymi w konfiguratorze. Istniejg niewielkie
rdznice w obliczonych wartosciach, jednak wynikajg one z przyjetej réznej doktadnosci
obliczen i nie wptywajg one na ostateczny wynik.
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5.4 Bilans pradowy linii sygnatowych

Tab.5 Bilans prgdowy linii sygnatowych

Nr linii Element Pobdr pradu w stanie
sygnatowe;j alarmowania
Sygnalizator
LS-1 (0,5A) akustyczno-optyczny 0,45 A

zewnetrzny SAOZ-Pk

LS-2 (0,5A) 16 x 20mA (pobér 16*20mA=0,32 A
pradu przez SAK-K5n)

Wartosci maksymalne dla linii sygnatowych po 0,5 A nie zostaty przekroczone.
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Rysunek 1. Konfigurator Centrali firmy Polon - Alfa

OBLICZANIE PARAMETROW LINII DOZOROWYCH | ZASILANIA DLA CENTRALI POLON 4900

taczn KABEL

Z ’
N ADC ?Jrady Rezy.— Po]e'rfq-
Iin:i DIO | DOR| DUT | DOP | DOT| TUN | DPR | DUR | ROP [ SAL | EKS |EWS|EWK| ACR | DUR| UCS Tryb Tryb Tryb | Tryb | Tryb [ Tryb dozoro-| Diu- | Rezy- |Pojem- Stlﬁ_lﬂ_t?Ja H|OSC UWAGI

Ogran. 6001 4047 | 4000 2 wania | 90¢ [stancjal nos¢ | MM T
pradu radio |16000| ., . |56 4 (PP 6 | iy | Bl | ik [ ke | 191 | I
R=13K Rkk' R=a7k|R=13k| 40 [R=33k| [MI

1 2 3 4 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29

1 20 39 1 6 6,78 0,22 24 150 5,28 33 Parametry prawidtowe
2 20 82 8 1 13,53 | 0,42 24 150 | 10,08 63 Parametry prawidtowe
3 20 64 2 9 1 11,57 | 0,32 24 150 7,68 48 Parametry prawidtowe
4 20 5 0,83 0,16 48 200 7,68 32 Parametry prawidtowe
5] 20 0,00 0 0

6| 20 0,00 0 0

71 20 0,00 0 0

81 20 0,00 0 0

RAZEM 0 |185( 0 1 0 0|l23(o0 5 0 2 0 0 0 0 1,12 Parametry centrali prawidtowe

OBLICZENIE POJEMNO $CI AKUMULATOROW REZERWOWYCH
Liczba linii Wykorzystane linie natowe e 2ol L et 2l Pobér pr adu tacznie Wymagany czas prac Pojemno $¢ akumulatoréw
dozorowych Y 4 V9 zewnetrzne pra a ymagany pracy !
LS1LS2 LS3-LS8 dozorowanie [A] | alarmowanie [A] dozorowanie [A] alarmowanie [A] [h] [Ah]
30 31 32 33 34 35 36 37 38
4 2 0,42 1,72 72 37,32




6 Wskazowki montazowe

* Montaz catej instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym,
obowigzujgcymi przepisami, instrukcjami instalowania producenta i zasadami
wiedzy techniczne;.

* Nalezy zachowac ciggtos¢ ekranowania przewodu zgodnie z DTR centrali.

e Elementy liniowe nalezy zainstalowaé w miejscach zgodnych z ich
rozmieszczeniem naniesionym na rysunkach. Wszystkie czujki (za wyjatkiem czujki
liniowej dymu, czujki zasysajgcej oraz liniowej czujki termicznej) nalezy
zainstalowac w gniazdach G-40.

e Gniazda nalezy instalowa¢ na sufitach pomieszczen. Mocuje sie je za pomocg
dwéch wkretdéw poprzez kotki rozporowe @ 6. Wskazane jest wiercenie otworéw
pod kotki rozporowe przy pomocy szablonu o rozstawie otworow 63 mm gdyz
nieprawidtowa odlegtos¢ miedzy otworami moze powodowac znieksztatcenia
gniazda po jego silnym dokreceniu. Po zamocowaniu gniazda nalezy podtaczyc
przewody linii dozorowej, a nastepnie obsadzi¢ czujke.

* Reczne ostrzegacze nalezy instalowac na $cianach na wysokosci 120 + 160cm za
pomocg dwdch wkretéw poprzez kotki rozporowe @ 6.

* Przewdd od urzadzenia EKS-4001 sterujgcego dzwigiem osobowym przygotowac,
wyprowadzajac go w poblize widny. Nie podtaczac. Podtaczenie do dzwigu nalezy
zleci¢ kwalifikowanemu pracownikowi obstugi dZzwigdw osobowych.

e Przewdd linii dozorowych nie moze by¢é prowadzony blizej niz 20 cm do
najblizszego kabla silnopragdowego instalacji elektryczne;j.

e Po zainstalowaniu elementdéw liniowych, nalezy podtaczy¢ kable wszystkich linii do
odpowiednich wyjs¢ centrali.

* Kable do centrali wprowadza sie przez otwdr w tylnej $ciance, centrale mocuje sie
na $cianie za pomocg specjalnej ramy dostarczanej z centralg.

* Podtgczy¢ zasilanie sieciowe i rezerwowe centrali oraz przetaczyé wiacznik
zasilacza w pozycje ,I” wtedy centrala zostanie uruchomiona.

Szczegdtowe informacje dotyczace instalowania centrali i elementéw liniowych znajdujg
sie w Dokumentacji Techniczno-Ruchowej i Instrukcjach instalowania i konserwacji
dostarczanych z kazda centralg i elementami liniowymi.
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Rysunek 2. Przyktadowy schemat podtqczenia gniazda G-40 do linii dozorowej petlowej
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Rysunek 3. Przyktadowy schemat potgczer EKS-4001 (obudowa 1xEKS) w adresowalnej linii

dozorowej.
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Rysunek 5. Przyktadowy schemat potgczeri EWK-4001 w adresowalnej linii dozorowe;.
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Rysunek 6. Przyktadowy schemat potgczen puszki PIP — 3 AN

7 Opis dziatania Systemu Sygnalizacji Pozarowej

7.1 Dozorowanie

W stanie dozorowania centrala nadzoruje stany w jakich znajdujg sie czujki i reczne
ostrzegacze pozarowe (stan alarmu, dozorowanie, uszkodzenie), a ponadto nadzoruje
poprawnos$¢ pracy urzgdzen systemu oraz zadziatanie lub uszkodzenie elementu
kontrolno sterujgcego ktéry z nim wspotpracuje. W stanie dozorowania na tablicy
operatorskiej powinna S$wieci¢ sie tylko jedna zielona lampka w polu ZASILANIE
oznaczajgca prawidtowe zasilanie centrali.
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7.2 Alarmowanie

W budynku przewidziano alarmowanie dwustopniowe zwykte.

Po zadziataniu elementu liniowego, centrala sygnalizuje , alarm | stopnia (wstepny) lub
alarm |l stopnia po wecisnieciu przycisku ROP. Alarm | stopnia sygnalizowany jest za
pomocg wewnetrznej sygnalizacji akustycznej, szybkim miganiem duzego, czerwonego
wskaznika POZAR. Alarm | stopnia jest alarmem wewnetrznym iwymaga zawsze
potwierdzenia alarmu przyciskiem POTWIERDZENIE w czasie T1=120 sekund. Po
potwierdzeniu rozpoczyna sie odliczanie czasu na rozpoznanie T2 = 5 minut . Jezeli brak
jest odpowiedniej reakcji dyzurujgcego personelu na alarm |stopnia, woéwczas
wywotywany jest ALARM Il STOPNIA.

Alarm Il stopnia powstaje natychmiast w trybie pracy centrali PERSONEL NIEOBECNY,
bezposrednio po zadziataniu czujki lub ROP-a.

Alarm Il stopnia powoduje, oprocz wywofania sygnalizacji w centrali, przekazanie do PSP
sygnatu o pozarze (zadziatanie do urzadzen transmisji alarmu) oraz uruchomienie
dodatkowych wyjs¢, ktérych wysterowanie uwarunkowane jest wystgpieniem alarmu |l
stopnia np. uruchomienie sygnalizacji akustyczne;j.

7.3  Sygnalizacja uszkodzen i manipulacja

Centrala POLON 4900 dzieki wewnetrznym uktadom samokontroli wykrywa i sygnalizuje
uszkodzenia wystepujgce na liniach dozorowych jak rowniez wewnatrz centrali. Wykryte
uszkodzenia sygnalizowane s3 optycznie i akustycznie. Optycznie uszkodzenia
sygnalizowane sg cigglym $wieceniem zé6ttej, zbiorczej lampki USZKODZENIE oraz
dodatkowo uszkodzenie jest sygnalizowane akustycznie wolno przerywanym sygnatem
o staftej czestotliwosci. Kasowanie optycznej i akustycznej sygnalizacji USZKODZENIE
nastepuje automatycznie po usunieciu uszkodzenia. Informacje o wykrytych
uszkodzeniach pojawiajg sie automatycznie na wyswietlaczu. Jesdli w ciggu 10 minut od
ostatnio zarejestrowanego uszkodzenia nie pojawi sie nowe uszkodzenie wyswietlacz LCD
zostanie wygaszony.

Manipulacja poszczegdlnymi funkcjami centrali mozliwa jest na odpowiednim poziomie
dostepu. Personel bezposrednio obstugujgcy centrale powinien mie¢ dostep do
l'i Il poziomu dostepu. | poziom (bez wpisywania kodu) umozliwia potwierdzenie alarmu
lub uszkodzenia, wyfaczenia sygnalizacji akustycznej, odczyt alarméw pozarowych,
alarmow technicznych, uszkodzen, blokowan oraz testowan stref. Il poziom (po podaniu
kodu poziomu Il) umozliwia manipulacje funkcjami pierwszego poziomu i kasowanie
alarmu, przetagczenie PERSONEL OBECNY/NIEOBECNY, blokowanie, przetgczenie na
testowania. Wszystkie wymienione operacje manipulacji zapisywane sg w pamieci
zdarzen i drukowane na tasmie papierowej.

7.4 Monitoring

W projektowanym systemie sygnalizacji pozarowej monitoring realizowany jest poprzez
przekazanie sygnatu alarmowego za posrednictwem urzadzenia transmisji alarmu do
alarmowego centrum odbiorczego jednostki ratowniczo-gasniczej PSP.
Wysterowanie urzadzenia transmisji alarmu nastepuje po zasygnalizowaniu przez centrale
alarmu Il stopnia, przez wyjscie przekaznikowe PK1 — uszkodzenie i PK2 — alarm. Istnieje
mozliwos¢ zablokowania wysterowania urzgdzenia transmisji alarmu poprzez wcisniecie
przycisku wtgczenia/wytaczenia w polu BLOKOWANIE.

28



8 Uwagi koncowe

8.1 Dokumentacja

W poblizu centrali sygnalizacji pozarowej nalezy umiesci¢:

- instrukcje obstugi centrali (dotgczong przez producenta),

- ksigzke pracy SSP (dostarczy wykonawca),

- instrukcje postepowania w przypadku alarmow pozarowych, uszkodzen dostarczong
przez wykonawce (numer telefonu strazy pozarnej, kierownika obiektu, serwisu).

8.2 Szkolenie

Personel bezposrednio nadzorujacy prace instalacji, powinien by¢ przeszkolony przez
firme instalujgca system, w celu podejmowania wifasciwych dziatan podczas
sygnalizowania przez centrale wszystkich zdarzen. Sporzadzi¢ protokét ze szkolenia i
przechowywac go do wgladu administracji.

8.3 Konserwacja

Obowigzek konserwacji urzgdzen przeciwpozarowych wedtug rozporzadzenia [1].
Konserwacja systemu powinna by¢ wykonywana przez kompetentny personel posiadajacy
przeszkolenie producenta lub jego autoryzacje do petnienia takiej funkcji. Konserwacja
powinna odbywac sie poprzez przeprowadzanie obstugi codziennej, kwartalnej i rocznej
zgodnie z rozporzadzeniem [2]:

8.3.1 Obstuga codzienna

Sprawdzanie prawidtowosci wskazan centrali - korzystanie z systemu sprawia, ze wszelkie
nieprawidtowosci zwykle sg zauwazane przez obstuge. Obstuga systeméw powinna
zgtasza¢ zauwazone problemy dotyczace systemu .Wszelkie uwagi nalezy zapisywaé na
biezgco w ksigzce eksploatacji systemu

8.3.2 Obstuga raz na kwartat

* Sprawdzenie stanu technicznego centrali i poprawnosci dziatania jej funkcji
e Testy pracy centrali SSP w stanie dozoru, pozaru, uszkodzenia

e Test zadziatania urzadzen linii dozorowych (czujnikdbw poprzez zadymianie,
przyciskdw ROP) oraz reakcji centrali na sygnaty pochodzace od tych elementéw

* Przeglad pamieci zdarzen
e Kontrola wspdtpracy z innymi systemami bezpieczenstwa i powiadamiania

* Przeglad poprawnosci punktéw adresowych w pamieci centrali
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8.3.3

Sprawdzenie funkcji wyjsciowych centrali: linii sygnalizacyjnych, sterowan
pozarowych, transmisji alarmu

Przeprowadzi¢ wywiad z uzytkownikami systemow odnosnie uwag do pracy
systemu na obiekcie,

Sprawdzi¢ zapisy w ksigzce eksploatacji, przegladow, napraw i kontroli systemu,
Przejrzec i zapoznac sie z dokumentacjg systemow,

Przejrze¢ stan elementow w szafie RACK systemu (zwrdci¢ uwage na temperature,
korozje, wilgotnos¢, czystosc itp.)

Sprawdzi¢ stan ztgczy, zamocowan i potaczen kablowych miedzy poszczegdlnymi
urzadzeniami,

Sprawdzi¢ czy dziatajg wszystkie lampki, diody, wskazniki,
Wykonad test akumulatorow,

Sprawdzi¢ stan bezpiecznikdw sieciowych i bateryjnych,
Sprawdzi¢ stan ztgczy i przytaczenia uziemienia ochronnego,
Sprawdzi¢ akumulatory pod wzgledem korozji i wentylacji,
Sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie fadowarki akumulatoréw,

Sprawdzi¢ czy wszystkie funkcje systemu (alarmowanie, sterowanie, wskazywanie,
drukowanie i dodatkowe) dziatajg wtasciwie i s3 odpowiednio identyfikowane,

Sprawdzi¢ czy umiejscowienie recznych ostrzegaczy pozarowych jest zgodne
z wytycznymi pod wzgledem lokalizacji, wysokosci i widocznosg,

Sprawdzi¢ czy lokalizacja czujek jest zgodna z wytycznymi,
Sprawdzi¢ czy wszystkie potrzebne dokumenty zostaty dostarczone,

Obstuga raz na rok

Przeglad roczny obowigzujg wszystkie czynnosci serwisowe jak dla przegladu kwartalnego

oraz dodatkowo;

Przeprowadzi¢ wybidrczo w wybranych reprezentatywnych miejscach budynku
testy poziomu cisnienia akustycznego SSP celem weryfikacji, czy nie nastgpity
zmiany powodujgce spadek powyzszych parametrow ponizej wymaganych
wartosci,
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e Pomierzy¢ pojemno$é akumulatorow, jezeli pojemnos¢ akumulatoréw spadta
ponizej 80% pojemnosci projektowanej dla systemu nalezy je bezwzglednie
wymieni¢ na nowe.

Wszystkie naprawy muszg by¢ dokonywane przez producenta. Producent oraz projektant
nie ponoszg odpowiedzialnosci za dziatanie urzadzen konserwowanych i naprawianych
przez nieuprawniony personel.

8.4 Odbiér

Odbidr systemu sygnalizacji pozarowej powinien by¢ przeprowadzony przez technicznego
przedstawiciela wykonawcy oraz nabywce lub jego przedstawiciela.

Wykonawca SSP zobowigzany jest :

* Przedstawi¢ dokumentacje powykonawczg, jezeli nastgpity zmiany w stosunku
do niniejszego projektu,

* Przedstawic¢ protokoty pomiaréw rezystancji izolacji i uziemienia,

e Okazac¢ wazne swiadectwa dopuszczenia oraz deklaracje wtasciwosci
uzytkowych na stosowanie urzadzenia,

e Okazac certyfikaty zgodnosci stosowanych urzadzen,

* Pobudzi¢ kazdy element detekcyjny (czujka i ROP). Sporzadzi¢ protokét.
Zataczy¢ wydruki z centrali,

* Sprawdzi¢ natezenie dZzwieku sygnalizatoréw akustycznych. Sporzadzi¢
odpowiedni protokot,

e Sprawdzi¢ skutecznos$¢ dziatania kazdego elementu kontrolno-sterujgcego
(Czy przesyta sygnat do urzadzenia sterowanego i czy to urzgdzenie dziata),

e Sprawdzi¢ czy linie dozorowe nie sygnalizujg doziemienia,

* Sprawdzic¢ ciggtos¢ ekranu,

e Przeprowadzi¢ préby funkcjonalne prawidtowej pracy systemu tgcznie z
interfejsami urzadzen pomocniczych i sieci transmisji, przez uruchomienie
uzgodnionej liczby ostrzegaczy pozarowych w instalacji,

e Uzgodni¢ z miejscowym komendantem PSP sposdb potaczenia urzgdzen
sygnalizacyjno alarmowych systemu sygnalizacji pozarowe] z obiektem PSP lub
obiektem wskazanym przez tego komendanta.
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9 Tabele projektanta

Tabela 5. Wykaz pomieszczen chronionych w obiekcie, przyporzqdkowanie do stref

dozorowych
Numer Rodzaj Nllijnriri]er Powierzchnig Liczba Typ Numer Numer strefy
pomieszczeniy pomieszczenia d . [m2] elementéw elementu  elementu dozorowej
0ZOrowej
Piwnica

DOR -

1 Klatka schodow 1 13 1 4046 32 1

L DOR - | 19, 22, 23, 26,

2 Komunikacja 1 57.8 6 2046 28, 34 2
Wymiennikowni DOR -

4 a 1 53,6 2 4046 29, 30 3
Magazyn DOR -

5 gospodarczy 1 536 2 4046 35,36 4
6 Magazyn 1 32,4 o> | DOR- 37, 38 5
gazy - 4046 ’

DOR -
7 Magazyn 1 22,2 1 4046 25 6
. DOR -
8 Archiwum 1 57,8 1 4046 24 7
Rozdzielnia DOR -
9 elektryczna 1 12,9 1 4046 39 8
. DOR -
10 Szatnia 1 22 1 4046 40 9
— DOR -
11 Komunikacja 1 22,1 1 4046 42 10
o DOR -
12 Sanitariat 1 6,8 1 2046 41 11
Maszynownia DOR -
13 dwigu 1 12 1 4046 18 12
14 Hall wecio 1 49,6 3 | DOR-\ 411216 13
wy ' 4046 12,
. DOR -
16 Wiatrotap 1 5,2 1 2046 15 14
Schody DOR -
17 wachlarzowe 1 5 1 4046 13 15
DOR - | 5,6,7,8,9,10,43,
18 Garae 1 234,1 9 4046 44.45 16
. TUN -
20 Smietnik 1 14,5 1 4046 31 17
Parter
. DOR -
1 Wiatrotap 1 5,6 1 2046 41 15
2 Hall weficio 2 65,2 4 | POR-\ 1513 40,42 16
peiowy ' 4046 13,40,
DOR -
3 Hall 2 75,9 2 2046 11, 14 17
L DOR -
6 Komunikacja 2 28,6 4 4046 43,47, 48, 49 18
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Numer

Numer

UL N Rodzaj : linii S L . Typ Numer elementu| strefy
pomieszczenig  pomieszczenia | . [m2] elementow elementu .
ozorowej dozorowej
, DOR -
7 WC- kobiet 2 4,1 1 2046 45 19
) DOR -
8 WC- ngzczyzn 2 16,4 1 2046 46 20
Pokdj biurowy DOR - 50
2 22,9 1 4046 21
. DOR -
10 Serwerownia 2 11,7 1 2046 6 22
. DOR -
11 Sekretariat 2 22,4 2 2046 7,8 23
. DOR -
12 Gabinet 2 32,9 2 4046 9,10 24
— DOR - | 26, 29, 30, 31,
13 Komunikacja 2 52,5 8 4046 34, 37, 38, 39 25
. DOR -
14 Szatnia 2 41,9 2 2046 35, 36 26
15 Sala seminaryjna 2 63,5 3 |DPOR-1 5835 33 27
Y] ’ 4046 » 35
Pokoj DOR -
16 nauczycielski 2 24,7 ! 4046 27 28
17 Klatka schodow. 2 18,4 1 DOR - 24 29
! 4046
Pom. DOR -
18 Pomocnicze 2 6.8 1 4046 22 30
. . DOR -
19 Sala seminaryjna 2 63,8 3 4046 19, 20, 21 31
20 Sala seminaryjna 2 69,7 3 |POR-1 4517 18 32
Yl ' 4046 vl
Myijnia FCS-
21 samochodowa 2 58,5 1 LWM-1 51 33
. DOR -
24 Wiatrotap 2 7,1 1 2046 3 34
DOR -
25 Hall 2 40,6 2 4046 4,5 35
L DOR -
26 Portiernia 2 17,7 1 4046 1 36
| Pietro
DOR -
102 Hall 2 88 2 4046 75, 76 37
DOR -
104 Hall 2 50,3 2 2046 61, 62 38
. DOR -
105 WC -kobiet 2 41 1 4046 60 39
. DOR -
106 WC- ngzczyzn 2 16,3 1 2046 59 40
o DOR - | 52, 55, 56, 78,
107 Komunikacja 2 67,3 8 4046 79. 81, 85, 86 41
Pom. DOR -
108 Gospodarcze 2 24 1 4046 58 42
Pom.
DOR -
110 Porzdkowe 2 3,9 1 2046 57 43
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. Numer . . s Numer
UL N Rodzaj : linii S L . Typ Numer elementu| strefy
pomieszczenia pomieszczenia | . [m2] elementéw elementu .
ozorowej dozorowej
, DOR -
111 Pok. Biurowy 2 15,5 1 2046 54 44
. , DOR -
113 Sala seminaryjna 2 79,6 3 2046 89, 90, 91 45
WC - DOR -
114 niepetnosprawn 2 4.7 1 4046 87 46
. DOR -
115 WC- ngzczyzn 2 21,5 1 4046 88 47
. DOR -
116 Dziekanat 2 19,9 1 4046 84 48
117 , DOR - 83
Sekretariat 2 14,6 1 4046 49
. DOR -
118 Gabinet 2 32,8 2 2046 82, 87 50
o DOR - | 63, 64, 65, 66,
119 Komunikacja 2 66,1 5 4046 68 51
j DOR -
120 Sala wykladowa 2 92,3 1 2046 73 52
y DOR -
121 Sala wyktadowa 2 96,3 1 4046 72 53
j DOR -
122 Sala wykladowa 2 102,5 1 2046 71 54
Pom. DOR -
124 Pomocnicze 2 14,5 1 4046 70 55
Il Pietro
Schody DOR -
201 Wachlarzowe 3 5 1 4046 16 56
DOR - | 15,17,18,19, 20
202 Hall 3 77,7 6 4046 21 57
AV FAS-
203 D-wig osobowy 3 4,3 1 420-TM 22 58
DOR -
204 Hall -Foyer 3 47,7 4 2046 10,11, 12, 13 59
. DOR -
205 Przygotowalnia 3 21,9 2 4046 65, 66 60
. DOR - 61
206 Przygotowalnia| 3 20,6 1 2046 58
DOR —| 58,59, 60, 61,
208 Aula 3 209,1 9 4046 62, 63,64, 65
DOP - 6771 62
6001 ’
Komunikacja- DOR -
209 Rekreacja 3 76,1 3 2046 68, 70, 72 63
. DOR -
210 Pokoj 3 22,6 1 2046 9 64
. DOR -
211 WC- ngzczyzn 3 21,9 1 2046 8 65
Pom. DOR -
214 porzadkowe 3 4 1 4046 74 66
L DOR -
215 Pokoj 3 15,5 1 2060 75 67
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. Numer . . L, Numer
UL N Rodzaj : linii S L . Typ Numer elementu| strefy
pomieszczenia pomieszczenia | . [m2] elementéw elementu .
0Zorowej dozorowej
. . DOR -
216 Sala seminaryjna 3 77 3 4060 56,7 68
DOR -
217 Hall- Foyer 3 52,8 2 4060 24, 25 69
DOR - 70
218 Klatka schodow 3 8,1 1 4060 44
— DOR - | 28, 29, 37, 40,
219 Komunikacja 3 47,4 5 4060 a1 71
. DOR -
220 Pokoj 3 13,2 1 4060 27 72
. DOR -
221 Pokgj 3 12,3 1 4060 230 73
. DOR -
222 Pokoj 3 14,3 1 4060 31 74
. DOR -
223 Pokdj 3 14,5 1 2060 32 75
. DOR -
224 Pokoj 3 11,7 1 4060 33 76
. DOR -
225 Pokgj 3 12,7 1 2060 34 77
DOR -
226 Klatka schodow 3 12,3 1 4060 36 78
DOR -
228 wWC 3 10,2 1 2060 38 79
Pokgj DOR -
229 nauczycielski 3 25.8 1 4060 39 80
230 POKGj 3 277 2 | POR- 42,43 81
J ' 4060 !
Antresola
DOR -
301 Klatka schodow 3 14,6 1 4060 45 82
o DOR -
302 Komunikacja 3 39,4 2 4060 47, 48 83
303 Pomleszc_zenle 3 41 1 DOR - 56 84
pomocnicze 4060
304 Kabina lektorow 3 6.6 1 | DOR- 55 85
’ 4060
. , DOR -
305 Kabina lektorow 3 6,7 1 4060 54 86
Kabina DOR -
306 projekcyjna 3 10,3 1 4060 53 87
307 Kabina lektorow 3 6,7 1 DOR - 52 88
’ 4060
. , DOR -
308 Kabina lektoréw 3 6,6 1 4060 51 89
310 Pomleszc_zenle 3 21.1 1 DOR - 49 90
pomocnicze 4060

Dla wszystkich stref dozorowych przewidziano alarmowanie Il stopniowe zwykfe.
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Tabela 5. Zestawienie elementdw systemu (specyfikacja)

Lp Rodzaj elementu llos¢ Producent
1 Czujka DOR 4046 185 Polon Alfa
2 Czujka TUN 4046 1 Polon Alfa
3 Gniazdo G-40 186 Polon Alfa
4 SA-K5N 16 W2

5 SAOZ-Pk 1 W2

6 ROP 4001 M 23 Polon Alfa
7 FAS-420-TM 1 BOSCH

8 FCS-LWM-1 1 BOSCH

9 DOP 6001 + zwierciadto 2 Polon Alfa
10 EKS 4001 5 Polon Alfa
11 EWK 4001 2 Polon Alfa
Lp Rodzaj elementu llos¢ Producent
11 Wwz-31 32 Polon Alfa
12 CSP POLON 4900 1 Polon Alfa
13 Bateria rezerwowa 12 V 40Ah 2 MBX
14 Bateria rezerwowa 12 V 12Ah 2 MBX

15 Bateria rezerwowa 12 V 9Ah 2 MBX

16 Zasilacz ZSP135-DR 2 MERAWEX
17 Przewdéd LHD4-SC-BLUE 60 m BOSCH
18 Zestaw rurek do czujki zasysajgcej 20m BOSCH
19 Przewdd HTKSHekw 1x2x.1.0 160 m Technokabel
20 Przewdd YnTKSYekw 1x2x0,8 1120 m Technokabel
21 | Trasy kablowe i mat. montazowe Wg potrzeb BAKS
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Tabela 6. Zestawienie elementow na poszczegdlnych liniach

Zestawienie elementow na poszczegolnych liniach

Lp. \ Rodzaj elementu \ llosé | Producent
Linia dozorowa nr 1
1 Czujka DOR 4046 39 Polon Alfa
2 Czujka TUN 4046 1 Polon Alfa
3 Gniazdo G 40 40 Polon Alfa
4 ROP 4001 M 6 Polon Alfa
Linia dozorowa nr 2
4 Czujka DOR 4046 82 Polon Alfa
5 Gniazdo G-40 82 Polon Alfa
6 FCS-LWM-1 1 BOSCH
7 ROP 4001 M 8 Polon Alfa
8 EWK 4001 1 Polon Alfa
9 Wwz-31 21 Polon Alfa
10 Zasilacz ZSP135-DR-5A-1 1 MERAWEX
Linia dozorowa nr 3
11 Czujka DOR 4046 64 Polon Alfa
12 Gniazdo G-40 64 Polon Alfa
13 DOP 6001 + zwierciadto 2 Polon Alfa
14 FAS-420-TM 1 BOSCH
15 EWK 4001 1 Polon Alfa
16 ROP 4001 M 9 Polon Alfa
17 Wwz-31 11 Polon Alfa
18 Zasilacz ZSP135-DR-5A-1 1 MERAWEX
Linia dozorowa nr 4
19 | EKS 4001 | 5 | Polon Alfa
Linia sygnatowa nr 1
20 | SAOZ-Pk | 1 | W2
Linia sygnatowa nr 2
21 | SA-K5N | 16 | W2
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10 Aneks 1

4.5 Rozplanowanie i rozmieszczenie czujek

4.5.1 Rozprzestrzenianie sie pozaru

Aby czujka mogta wykry¢ okreslone zjawisko pozarowe (dym, ciepto, promieniowanie)
musi znalez¢ sie w jego zasiegu, lub inaczej, okreslony czynnik pozarowy musi do czujki

dotrze¢ bez nadmiernego rozrzedzenia, ostabienia lub opdznienia.

Na ogot aby rozprzestrzeniajgce sie dym i ciepto mogty dotrze¢ do czujki niezbedny jest
strop (sufit) nad czujka. Natomiast dla wykrycia pozaru przez czujke ptomienia wystarczy

aby znalazt sie on w jej zasiegu i ,polu widzenia”, gdyz promieniowanie
elektromagnetyczne rozchodzi sie prostoliniowo.
10%H
Dy ,
5% H | D, o |
| . |
e S k e VL ]
?L //K\_-T = ___,f‘_/:!;\um,‘ ___———)A\\l"/, LE < _,L_ v —
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Rys. 4.5.1/1 Rozprzestrzenianie sie dymu i ciepta w pozarze

Zasade rozprzestrzeniania sie dymu i ciepta ilustruje Rys. 4.5.1/1:
- z lewej strony przyktad pozaru bezptomieniowego (tlgcego) w niskich pomieszczeniach,
- z prawej strony przyktad pozaru ptomieniowego w wyzszych pomieszczeniach.

Podgrzane w pozarze powietrze wraz z dymem jest wypierane ku gorze przez chtodne
powietrze docierajgce z boku. Im wyzej tym nizsza temperatura spalin, mniejsze stezenie
aerozoli dymu oraz wieksza powierzchnia zadymionej przestrzeni.

Najczesciej poczgtkowy pozar bezptomieniowy przeksztatca sie w pozar ptomieniowy.
Przy pozarze ptomieniowym wznoszacy sie stup gorgcego powietrza, gazéw i dymu
przybiera posta¢ odwrdéconego

stozka o potowie kata ok. 72. Kiedy gorgce produkty spalania dosiegng stropu zaczynaja
rozprzestrzeniac sie promieniscie, tworzgc warstwe dymu, ktéra po napotkaniu przeszkéd
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pionowych zwieksza swojg grubos¢ (wysokosc). Warstwa ta rozszerza sie powoli a jej
grubos¢ wynosi ok. 10% wysokosci pomieszczenia (od podstawy Zrédta ognia do stropu).

Predkos¢ pionowa wznoszgcego sie stupa oraz szybkos$¢ rozprzestrzeniania sie warstwy
dymu i przyrost jej grubosci (wysokosci) zaleza od rodzaju palgcych sie materiatéw, mocy
pozaru oraz geometrii pomieszczenia i uksztattowania stropu. Im wiekszy pozar, tym
wieksze predkosci jego rozprzestrzeniania sie.

Powyzej wysokosci 6 m wystepuje zjawisko poduszki powietrznej, ktorg tworzy
przystropowa warstwa powietrza o zwiekszonej o kilka stopni temperaturze w
poréwnaniu z temperaturg w pozostatej czesci pomieszczenia. Powstaje ona w wyniku
ogrzewania pomieszczenia oraz z faktu przebywania w pomieszczeniu ludzi — kazda osoba
to generator przeszto 100 W mocy. W przypadku pozarow bezptomieniowych ta cieplejsza
warstwa przystropowa moze by¢ przeszkoda w dotarciu dymu do czujki zainstalowanej na
stropie. W przypadku pozaréw ptomieniowych tej warstwy poduszki mozna nie
uwzgledniac. Tak wiec podczas projektowania czujek dymu w pomieszczeniach powyzej 6
m nalezy uwzgledniac istnienie poduszki powietrznej bez wzgledu na przewidywany
rodzaj pozaru, przyjmujac gorszy przypadek. Czujki ciepta mogg by¢ instalowane
bezposrednio na stropie.

Grubos¢ poduszki powietrznej jest przyjmowana jako 5% wysokosci pomieszczenia H.
Przyktadowo dla H=6 m poduszka ma grubos¢ okoto 30 cm.

W przypadku regeneracyjnego podgrzewania powietrza lub wielu promieniujgcych
radiatoréw grubos¢ poduszki powietrznej moze by¢ znaczna. Dla projektu nalezy jg
pomierzy¢ najlepiej miernikiem o statej czasowej mniejszej niz 2 s dla powietrza ($Srednica
termopary 0,2 mm).

W wyniku licznych doswiadczen okreslono graniczng pozioma odlegtos¢ miedzy osig
ogniska pozaru, a miejscem zainstalowania punktowej czujki dymu lub ciepta, na ktérg to
odlegtos¢ mogg dotrzec produkty spalania i zostac¢ jeszcze wykryte przez czujki pozarowe.
Jest to takze odlegtos¢ od osi pozaru do osi wigzki swiatta liniowej optycznej czujki dymu.
Te graniczng odlegtos¢ (a wiec najwiekszg z mozliwych), oznaczang literg D, nazwang
promieniem dziatania, okreslono w tabeli 4.5.2/1.

Wynosi ona:

- 5,0 m dla czujek ciepta,

- 7,5 mdla czujek dymu punktowych

- 6,0 m do 6,5 m dla czujek dymu liniowych.

Z odlegtosci D wynika powierzchnia dozorowania czujek, pod warunkiem, ze tuz nad
czujkami znajduje

sie strop.

Czujki powinny by¢ tak usytuowane, aby ich elementy detekcyjne znajdowaty sie w
granicach gérnych 5% wysokosci pomieszczenia.
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W tabeli 5.4.2/1 podano promien dziatania czujki zamontowanej w obrebie tej 5 %
przestrzeni.

Uwaga 4.5.1/1

W literaturze spotyka sie dwie wartosci kata @ (patrz Rys. 4.5.1/2) odwréconego stozka
kolumny konwekcyjnej

gorgcego powietrza, gazow i dymu w pozarze. Wedtug normy [37] i wzorowanej na niej
specyfikacji

[32] kat @ = 149, za$ wedtug normy [54] kat @ = 22°.

Brak jest jakichkolwiek informacji, czy w obu badaniach zrédto pozaru i warunki pomiarow
byty identyczne. W prébach przeprowadzonych przez specjalistow CNBOP w bardzo duzej
sali, przy wykorzystaniu jako zrodta pozaru pianki poliuretanowej stosowanej w pozarze
testowym TF4, kat ten zblizat sie do 302. Przyjeta wartos¢ kata @ decyduje o gestosci
rozmieszczenia czujek (promien dziatania d), np. liniowych czujek dymu w wolnej
przestrzeni, gdy nie sg instalowane pod stropem.

Promien dziatania czujki d na wysokosci H wynosi:
-d =0,125H przyjmujac & = 149,
-d =0,200H przyjmujac @ = 22°.

Poniewaz z zatozenia w niniejszym standardzie przyjmuje sie warunki ostrzejsze,
gwarantujgce wieksze bezpieczeristwo, dlatego wybrano kat @ = 142, co nie znaczy, ze w
porozumieniu z inwestorem, w uzasadnionych wypadkach nie mozna bytoby przyja¢ @ =
229,

.
| ﬂhﬁ'
l Vi

Rys. 4.5.1/2 Kat stozka kolumny konwekcyjnej

!
I

4.5.2 Powierzchnia dozorowania czujek
W przypadku czujek punktowych, pozioma odlegtos¢ dowolnego punktu na powierzchni

dozorowania od najblizszej czujki nie powinna przekracza¢ wartosci podanej w tabeli
5.4.2/1.
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Tabela 5.4.2/1 - Graniczne wartosci promienia dziatania i wysokosci pomieszczenia

Wysokos¢ pomieszezenia H [m)
Promien dziatania D [m]

Ciepta:
Klasa 1; A1 5.0 50 5,0 NN - -
Klasa 2, A2,B ... G 5.0 50 NN - - -
Klasa 3 5.0 NN - - - -
Dymu:
Punktowe 75 75 75 75 NN -
Liniowe 6,0 6,0 6,5 6,5 6,5* -
Wielodetektorowe: -
Dymu i ciepta 5.0 50 5.0 MM - -
Objasnienia:
- - nieprzydatna do stosowania przy dane] wysokosci strefy
NM - normalnie nieprzydatna, lecz moze byt stosowana w zastosowaniach specjalnych
* - zwykle w polowie wysokosci pomieszczenia wymagany jest drugi poziom czujek

W przypadku optycznych liniowych czujek dymu wartosci podane w tabeli 5.4.2/1 dotyczg
poziomej odlegtosci dowolnego punktu na powierzchni dozorowania od najblizszej wigzki

czujki.

W tabeli 4.5.2/2 podano, wyliczone w oparciu o warto$¢ D z tabeli 5.4.2/1 graniczne
powierzchnie dozorowania czujek punktowych w przypadku powierzchni pomieszczenia o

réoznym ksztatcie.

Tabela 4.5.2/2

Powierzchnia czujki

Powierzchnia czujki

okrag o promieniu D

Ksztalt powierzchni dozorowane] ciepta [m?] dymu [m?]
Rotunda o promieniu D 78,5 177,0
Kwadrat wpisany w okrag o promieniu D 50,0 12,5
Prostokat o proporcji bokow a=0,3b wpisany w 275 62,0
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Rys. 4.5.2/1 Kwadratowa i prostokgtna powierzchnia dozorowania przy promieniu
dziatania D

Podane w tabeli wartosci uzasadniajg najczesciej podawane w literaturze orientacyjne
powierzchnie dozorowania: ok. 30 m2 dla czujek ciepta i ok. 60 m2 dla czujek dymu. S3 to
jak gdyby gwarantowane wielkosci powierzchni dozorowania jednej czujki niezaleznie od
ksztattu dozorowanej powierzchni.

Tak wiec dla pomieszczen o podstawie prostokata (i ptaskim stropie) powierzchnia
dozorowania zgodnie z tabelg 4.5.2/2 moze zawierac sie:

- od ok. 30 m2 do 50 m2 w wypadku punktowych czujek ciepta oraz
- od ok. 60 m2 do 110 m2 w wypadku punktowych czujek dymu,

przy czym gorng wielkos¢ powierzchni osigga sie tylko wowczas, gdy mamy do czynienia z
podstawg kwadratowg o ditugosci bokéw: akw = 1,4 D lub z ich catkowitymi
wielokrotnosciami, czyli:

- akw =7 m dla czujek ciepta, oraz
- akw = 10,5 m dla czujek dymu.

Woystarczy, ze ktérykolwiek z bokdédw powierzchni pomieszczenia ma wymiar inny niz
catkowita wielokrotnos¢ 7 m (czujki ciepta) lub 10,5 m (czujki dymu) wodwczas
powierzchnia dozorowania przypadajgca na jedng czujke jest mniejsza odpowiednio od 50
m2 lub 110 m2.

Poniewaz przy powierzchni kwadratowej uzyskuje sie najwiekszg powierzchnie
dozorowania pojedynczej czujki oznacza to, ze zabezpieczajagc pomieszczenia o duzych
powierzchniach maksymalne odlegtosci miedzy czujkami, przy tzw. regularnym podziale,
nie moga by¢ wieksze niz akw
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Natomiast w waskich korytarzach, wraz ze zmniejszaniem sie stosunku bokéw a/b
zwieksza sie odlegtos¢ pomiedzy czujkami zmierzajgc do granicznej odlegtosci réwnej 2D.

Uwzgledniajac maksymalng pochytosé stropow 252 lub wiecej, mozemy zwiekszyé (patrz
rozdziat dalej) promienr dziatania D czujki maksymalnie o 25 % osiggajgc powierzchnie
AMAX = 76,5 m2 dla czujki ciepta oraz AMAX = 172 m2 dla czujki dymu, a wiec
maksymalng graniczng powierzchnie, bliskg powierzchni dozorowania czujki w wypadku
rotundy.

Do powyzszych wyliczen maksymalnych wielkosci powierzchni dozorowania czujek brano
pod uwage jedynie ksztatt dozorowanej powierzchni oraz pochytos¢ stropdéw. Poniewaz sg
to wielkosci graniczne, nalezy uznaé, ze uwzgledniajac rézne czynniki mogace mieé wptyw
na wielkos¢ powierzchni dozorowania, jej praktyczna wielkos¢ bedzie zawsze mniejsza.

4.5.3 Rozmieszczenie czujek na stropie ptaskim

Wykorzystujgc rozwazania z poprzedniego rozdziatu mozemy dos¢ tatwo obliczy¢ liczbe
czujek do zabezpieczenia pomieszczen o powierzchniach w ksztatcie kwadratu i
prostokata. Liczbe czujek w rzedzie okreslamy dzielgc dtugos¢ boku pomieszczenia przez
dopuszczalng odlegtos¢ czujek przy regularnym podziale i wynik dzielenia zaokraglajgc w
gore do liczby catkowitej. Mnozgc otrzymane liczby z podziatu obu bokdéw otrzymujemy
liczbg niezbednych czujek do zainstalowania.
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Czujki dymu: D =7,5m, a=10,5 m; Czujki ciepta:D=5m,a=7m

Rys. 4.5.3/1 Maksymalne odlegtosci czujek przy regularnym podziale powierzchni
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Przyktad 4.5.3/1

Zabezpieczy¢ pomieszczenie o wymiarach A x B =26 m x 20 m czujkami dymu.
Liczba czujek wzdtuz dtuzszego boku: 26 : 10,5 = 2,47; przyjmujemy 3 czujki;
Liczba czujek wzdtuz krotszego boku: 20 : 10,5 = 1,9; przyjmujemy 2 czujki;
Niezbedna liczba czujek do zabezpieczenia pomieszczenia 6.

Obliczamy odlegtosci miedzy czujkami dzielgc wymiar boku przez liczbe czujek:
a=26m:3=8,7m;
b=20m:2=10m

Czujki rozmieszczamy jak na Rys. 4.5.3/2. Nalezy tylko pamieta¢, aby odlegtos¢ czujki od
$ciany nigdy nie byta mniejsza od 0,5 m.
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Rys. 4.5.3/2 Rozmieszczenie czujek wg przyktadu 4.5.3/1 — powierzchnia pokryta jest z
nadmiarem

W przypadku zabezpieczania czujkami punktowymi bardzo duzych powierzchni, mozliwe
jest maksymalne wykorzystanie ich powierzchni dozorowania przez przesuniecie
sgsiedniego rzedu tak, aby czujki znajdowaty sie w wierzchotkach tréjkatéw
rownobocznych jak na Rys. 4.5.3/3. Wowczas odlegtosci czujek miedzy rzedami i czujek w
rzedach wynoszg jak w tabeli 4.5.2/3.
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Tabela 4.5.2/3

Odlegiosc [m] Czujki ciepta Czujki dymu
a - czujek w rzedach 8.6 13,0
b - miedzy rzedami czujek .5 11,25

Rys.4.5.3/3 Rozmieszczenie czujek przy bardzo duzych powierzchniach

Jezeli zabezpieczana powierzchnia nie jest regularna, nalezy korzystajgc z promienia
dziatania D czujki dazyé do pokrycia catej powierzchni, postugujac sie zwykle metoda
graficzng w celu rozmieszczenia czujek. Nalezy pamieta¢ o zachowaniu odlegtosci 2 0,5 m

czujki od $ciany — patrz Rys.4.5.3/4.

’

e

~< -

Rys. 4.5.3/4 Zabezpieczenie nieregularnej powierzchni

45



4.5.4 Rozmieszczenie czujek w waskich pomieszczeniach

W pomieszczeniach o szerokosci ponizej 3 m, odlegtosci miedzy czujkami nie powinny
przekraczac 2D, czyli dla czujek ciepta 10 m, dla czujek dymu 15 m. Odlegtos¢ od Sciany na
koncu waskiego pomieszczenia powinna by¢ nie wieksza niz D i nie mniejsza niz 0,5 m.

‘_ <D _‘ ﬂ I ﬂ <D <D

|
& G & &

N

D

<3m

<2D

)
2

Rys. 4.5.4/1 Rozmieszczenie czujek w waskich pomieszczeniach

4.5.5 Czujki pod pochytymi stropami

Jezeli strop jest pochyly, czujki najlepiej instalowaé w poblizu kalenicy, woéwczas
promienie dziatania D podane w tabeli 5.4.2/1 mozna powiekszyé o 1% na kazdy 1 stopien
pochylenia stropu, lecz maksymalnie nie wiecej niz o 25%. W przypadku zakrzywienia
stropu nalezy przyja¢ warto$é¢ srednig nachylenia. Okreslenie ,w poblizu kalenicy”
oznacza, ze pionowa odlegtos¢ od wierzchotka do czujki jest nie wieksza niz:

a) 0,6 m dla czujki dymu;
b) 0,15 m dla czujki ciepta.

Gdy zabezpieczana przestrzen ma stropodach szedowy lub pilasty, wtedy czujki powinny
by¢ montowane w kalenicy kazdego segmentu. Jezeli réznica wysokosci pomiedzy gorng i
dolng kalenicg jest mniejsza niz 5 % odlegtosci kalenicy od podtogi, dach mozna traktowad
jako ptaski.

Jezeli czujka nie jest umieszczona w wierzchotku lub w poblizu wierzchotka kalenicy, jej
promien dziatania nie zwieksza sie.
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Przyktad 4.5.5/1

Zabezpieczy¢ pomieszczenie ze stropem pochytym z lewej strony 362 i z prawej 162.

l

Max 0,6 m

_17 e 15 m

105 + 16%
105m

Rys. 4.5.5/1 Powierzchnia dozorowania czujek pod stropem pochytym wg przyktadu

Czujka umieszczona z prawej strony (nie umieszczona w wierzchotku kalenicy) ma
powierzchnie dozorowania standardowg. Czujka umieszczona w wierzchotku dozoruje z
prawej strony powierzchnie o promieniu powiekszonym o 16% (nachylenie stropu 162) a z
lewej strony o promieniu powiekszonym o 25% (nachylenie stropu 362 lecz maksymalne
zwiekszenie promienia moze wynosi¢ 25%). Odlegtos¢ miedzy czujkami zainstalowanymi
w wierzchotku nalezy przyja¢ mniejsza, wynikajaca z powierzchni dozorowania prawe;j
strony stropu).
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4.5.6 Odlegtos¢ czujek od scian, przepierzen i przeszkéd

Czujki punktowe powinny by¢ montowane w odlegtosci co najmniej 0,5 m od Scian i
przepierzen. W przypadku korytarzy, kanatéw i podobnych czesci budynkdéw o szerokosci
ponizej 1 m, czujki dymu nalezy umiesci¢ na srodku stropu.

Gdy przepierzenia, regaty lub skladowane materiaty siegaja blizej niz 0,3 m od stropu, to
przegrody te

powinny by¢ traktowane jako dzielgce pomieszczenie, a tak powstate czesci
pomieszczenia jako odrebne pomieszczenia — wéwczas w obu nalezy zainstalowac czujki.
Pod kazda czujkg powinna by¢ wolna przestrzen 0,5 m we wszystkich kierunkach — patrz
Rys. 4.5.6/1.

! ‘;\\\lm 1

\\ Q?"‘(\ ’
S /
) -\{\\((\g%& /7 > 0,3 m: pomijalne
\ W o Y < 0,3 m: traktowac jak $ciane
» 7
A 4
b -
~ -

Regaty/
potki

S _—_ -

Oddzielenie

LJ
Rys. 4.5.6/1 Wolna przestrzen wokot czujki

Jezeli wysokos$¢ pojedynczego podciggu przy stropie przewyzisza 10% wysokosci
pomieszczenia, nalezy traktowac go jako dzielgcy pomieszczenie — patrz Rys. 4.5.6/2.

S\ L7
' > 10% wysokosci
pomieszczenia

Minimum
0,5m traktowaé jako

23 | | <t osobne pomieszczenie

Rys. 4.5.6/2 Wysoki podciag dzieli pomieszczenie

Jezeli podciag przy stropie jest wyzszy niz 0,25 m lecz nie przewyzsza 10% pomieszczenia,
czujki sg rozmieszczane wg zwyktych zasad, w odlegtosciach przyjetych dla regularnego
uktadu — Rys. 4.5.6/3.
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| 1074 SR
= >0,25m pa=E

< 10% wys. pomieszczenia
Minimum
05m

Zwykle odstepy miedzy czujkami,
np. 10,5m max dla regularnego ukiadu

Rys. 4.5.6/3 Rozmieszczenie czujek przy niskim podciggu

Jezeli podciag jest nizszy niz 0,25 m, minimalna odlegto$¢ czujki od niego powinna wynosic¢
co najmniej dwukrotng wysokos¢ podciggu — Rys. 4.5.6/4.

i Wysokos¢ < 0,25 m e

—

Zwykle odstepy miedzy czujkami,
np. 10,5m max dla regularnego ukladu

Minimum
2x wysokose

\

Rys. 4.5.6/4 Odlegtos¢ czujki od bardzo niskiego podciggu

Jezeli w pomieszczeniu wystepujg podciagi, belki, lub przebiegajace pod stropem kanaty
wentylacyjne, w odlegtosci mniejszej niz 0,25 m od stropu, to odlegtos¢ czujek od tych
elementdow réwniez nie powinna by¢ mniejsza niz 0.5 m - Rys. 4.5.6/5. Nalezy uwaza¢, ze
elementy te dzielg pomieszczenie na oddzielne obszary ochrony.

Stropy z podwieszonymi elementami budowlanymi lub kanatami wentylacyjnymi, ktérych
gorne krawedzie znajdujg sie w odlegtosci wiekszej niz 0,25 m od stropu, nalezy traktowac
jako nie stanowigce przeszkody w rozprzestrzenianiu sie dymu tak jak strop ptaski.

-
} L[/
| ‘ | ' <025m

205m 20,5m

D

e

Rys. 4.5.6/5 Odlegtos¢ czujki od elementéw odstajgcych od stropu mniej niz 0,25 m
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¢ >25cm ¢<25 cm

W

e

4 “>05m

M

Rys. 4.5.6/6 Rozchodzenie sie dymu przy przeszkodach pod sufitem

4.5.7 Rozmieszczenie czujek z uwzglednieniem podciggow

Podciggi i inne belki stropowe nalezy uwzglednia¢ w zaleznosci od ich wysokosci i
wysokosci pomieszczenia. Podwieszane elementy budowlane lub kanaty wentylacyjne,
ktorych gorne krawedzie oddalone sg od stropu na odlegtos¢ wiekszg niz (0,25 + 0,30) m
nie stanowig przeszkody w rozprzestrzenianiu sie produktéw pozaru po stropie.

Stropy z wyksztatceniami (np. belkami) w przestrzeni stropowej o gtebokosci mniejszej niz
5 % wysokosci pomieszczenia traktuje sie jako ptaskie i rozmieszcza sie na nich czujki jak
na stropach ptaskich z maksymalnym zasiegiem dziatania czujki D. Nalezy pamietac jednak
o minimalnej odlegtosci czujki od takiego wyksztatcenia rdwnej co najmniej podwdjnej
jego wysokosci.

205m 205m 205m <05m <05m

Rys. 4.5.7/1 Ograniczenia w rozmieszczaniu czujek
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Jezeli odlegtos$é podciggdw jest mniejsza niz 1 m czujke instalujemy na podciagu.

h<0,05H’

Belki nie trzeba
. uwzgledniaé

h>0,05H

Belke nalezy uwzglednié¢

T

-———————

Rys. 4.5.7/2 Zasady uwzgledniania belek stropowych

Wielokrotne wyksztatcenia w stropie (jak np. belki stropowe) o gtebokosci wiekszej niz 5%
wysokosci pomieszczenia (Rys. 4.5.7/2) powinny by¢ uwzgledniane, z nastepujgcymi
zasadami rozmieszczania czujek:

L> 0,25 (H - h): czujka w kazdym polu;

L < 0,25 (H —h): czujka w co drugim polu;

L < 0,13 (H - h): czujka w co trzecim polu.

gdzie:

L — odlegto$¢ miedzy belkami [m], mierzona od krawedzi zewnetrznej jednej do krawedzi
wewnetrznej drugiej belki;

H — wysokos¢ pomieszczenia [m];
h — wysokos¢ belki [m].

W przypadku, gdy wysokos$¢ belek/podciggéw jest wieksza niz 10% wysokosci
pomieszczenia nalezy przyjgé, ze belki dziela pomieszczenie — wéwczas przestrzenie po
obu stronach belki powinny by¢ nadzorowane odrebnymi czujkami.

Przyktad 4.5.7/1

a) Sprawdzmy rozmieszczenie czujek dla przypadku gdy:a)H=6m,h=0,5m,L=2m
L=2>0,25x(6-0,50)=0,25x 5,5 = 1,375, a wiec umiescimy czujki w kazdym polu;

b) SprawdZmy rozmieszczenie czujek dla przypadku gdy: H=10m, h=0,5m,L=2m
L=2<0,25x(10-0,5)=0,25x9,5 = 2,375, a wiec czujki powinny by¢ w co drugim polu;
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c) Sprawdzmy rozmieszczenie czujek dla przypadku gdy: H=10m,h=0,5m,L=1,1m
L=1,1<0,13x(10-0,5)=0,13 x 9,5 = 1,235, a wiec wystarczy, jak umiescimy czujki w co
trzecim polu stropowym.

Uwaga: w przyktadach b) i c) przyjeto graniczng wysokos¢ belki = 5%. Powyzsze
rozwigzanie nalezy zastosowac dla kazdej wiekszej wysokosci.

alH=6m |
£ @9 o @ e @ o
L=2m
B)H=10m
L=2m ® ® o ®
clH=10m @ ® ® @
=1,1'm

Rys. 4.5.7/3 Rozmieszczenie czujek z przyktadu 4.5.7/1
Strop kasetonowy
Jezeli strop tworzy szereg matych pdl (strop kasetonowy), to w zakresach promieni
dziatania D podanych w tabeli 5.4.2/1 jedna czujka punktowa moze dozorowac grupe pol
stropowych. Jednak wewnetrzna kubatura pdl stropowych nie powinna przekraczac

wartosci:

a) dla czujek ciepta: V=6 m2x (H -- h);
b) dla czujek dymu: V=12 m2 x (H-h);

gdzie: H—wysokos¢ pomieszczenia [m]
h — wysokos¢ belki [m].
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Przyktad 4.5.7/2

a) Przyjmujac dla czujki dymu: H = 10 m oraz h = 0,45 m nie ma potrzeby uwzgledniaé
kasetonow.

b) Przyjmujac dla czujki dymu: H=10m, h =1 m, wymiary kasetonu 2,54 m x 2,54 m
otrzymamy:

- powierzchnia kasetonu $=6,45m2,

- kubatura pola strefowego V =6, 45 m3,

- poréwnujac nieréwnos¢ 9 kasetondéw x 6,45 m3 = 58,5 m3 <12 m2 x (10-1) m = 108
m3.

Poniewaz odlegtos¢ miedzy scianami kasetonu jest wieksza od 2 x 0,5 m, czujke bedzie
mozna zainstalowac¢ na stropie wewnatrz kasetonu. Tak umieszczona czujka bedzie
skutecznie nadzorowacé strop kasetonowy o konfiguracji przedstawionej na rysunku
4.5.7/4.

s | B [ E5dm

ra
S
AL
e

?J. M 2,54m

Rys. 4.5.7/4 Konfiguracja stropu i czujki z przyktadu 4.5.7/2

4.5.8 Rozmieszczenie czujek pod podestami i sufitami kratowymi

Gdy wysokos$¢ pomieszczenia jest podzielona przez podesty petne lub kratowe (azurowe),
to na spodniej czesci tego urzadzenia nalezy zainstalowa¢ dodatkowa czujke dymu lub
ciepta.

Przestrzenie pod podestami nalezy zgodnie z rysunkiem 4.5.8/1 dozorowac¢ czujkami w
przypadku, gdy przekroczone sg wszystkie trzy wymiary podane w tabeli 4.5.8/1 wg [50] w
zaleznosci od wysokos$ci montazu czujki h.

53



Konstrukcje kratowe nalezy traktowac¢ tak samo jak podesty zamkniete. Czujka
zainstalowana na konstrukcji kratowej powinna w promieniu 0,5 m od czujki mieé
zastonietg powierzchnie azurowa.

Tabela 4.5.8M1
b et Wysokosc h Diugosc | Szerokosc b Powierzchnia S
Rodzaj czujki [m] [m] [m] [mz]
Czujka ciepta <75 >2 >2 =9
<6 =2 =2 =16
Czujka dymu
6 do12 =35 =235 =315

i

Poidest

i 4

Rys. 4.5.8/1 Madzorowanie przestrzeni pod podestem

4.5.9 Dozorowanie przestrzeni nad podwieszonym sufitem i podniesiong podtoga

Jezeli istnieje ryzyko powstania pozaru nad podwieszonym sufitem, to nalezy umiescic¢
czujki w tej przestrzeni. Czujki te moga stuzy¢ takze do wykrywania pozaru ponizej
podwieszonego sufitu jezeli:

a) perforacja stanowi wiecej niz 50% dowolnego wycinka 1 m x 1 m sufitu i
b) wymiary kazdego pojedynczego otworu przekraczajg 20 mm x 20 mm i
c) grubos¢ sufitu nie jest wieksza niz trzykrotny wymiar najmniejszego otworu.

Nalezy jednak w takich przypadkach podjg¢ indywidualng analize z uwzglednieniem
nagromadzonego materiatu palnego oraz wydajnosci wentylacji, ktéra moze wyciggac
dym przez podwieszony sufit.

Minimalna wysokos¢ zamknietej przestrzeni miedzypodtogowej powinna wynosié, w
zaleznosci od wysokosci czujki 15 cm do 20 cm. Wdwczas czujka w tej przestrzeni powinna
by¢ zainstalowana przy pomocy odpowiedniego uchwytu (Rys. 4.5.9/1), umozliwiajgcego
odchylenie go i wyjecie czujki celem dokonania konserwacji.
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\ Wskaznik

zadziatania

Rys. 4.5.9/1 Przyktad mocowania czujki w przestrzeni podpodtogowe;j

Jezeli jednak wysokos¢ tej zamknietej przestrzeni zarowno miedzysufitowej jak i
miedzypodtogowej jest mniejsza niz 15 cm, nie ma mozliwosci dozorowania jej przy
pomocy czujek punktowych. W takim wypadku nalezy po dokonaniu analizy rozpatrzy¢
mozliwos¢ zastosowania systemu zasysajacego albo zmniejszenia gestosci obcigzenia
ognhiowego ponizej 25 MJ na m2, np. przez odpowiednie rozsuniecie okablowania

w tej przestrzeni.

Wskazniki zadziatania

Bez wzgledu na system, konwencjonalny czy adresowalny, w przestrzeniach zamknietych
miedzystropowych i podpodtogowych nalezy czujki wyposazy¢é w zdalne wskazniki
zadziatania, identyfikujagce miejsce zainstalowania czujek z dokfadnoscia do 1 m i
sygnalizujgce ich zadziatanie. Jeden wskaznik zadziatania moze byé dotaczony
maksymalnie do 4 czujek pod warunkiem, ze system to akceptuje; jezeli nie - kazda czujka
powinna mie¢ wyprowadzony wtasny wskaznik zadziatania.

4.5.10 Wptyw wentylacji i pradow powietrza na rozmieszczenie czujek

Nie mozna umieszczac czujek w strumieniu powietrza instalacji klimatyzacji, wentylacji
nawiewnej lub wyciggowej. Minimalna odlegtos¢ czujek od kratek nawiewnych wynosi
1,5m. Sufity perforowane, przez ktére jest doprowadzane powietrze do pomieszczenia
powinny by¢ zakryte w promieniu min. 0.6 m wokaot czujki.

Przestrzenie nad stropami podwieszonymi lub pod podniesiong podtogg, ktére nie sg
wyzsze niz Im powinny by¢ nadzorowane czujkami dymu. Liczbe czujek wynikajgcy z
tabeli 5.4.2/1 nalezy w przypadku intensywnosci wentylacji wynoszgcej ponizej 10 na
godzine pomnozy¢ przez wspotczynnik 2.

W przypadku, gdy ilos¢ wymian powietrza jest wieksza niz 10/h, nalezy przyjac
wspotczynnik rowny 3.
Jezeli tak wyliczona powierzchnia dozorowania pojedynczej czujki jest mniejsza niz 20 m?,

wowczas liczby czujek nie nalezy zwiekszac.

W celu ochrony przed rozprzestrzenianiem sie dymu przez instalacje klimatyzacji lub jako
cze$¢ miejscowej ochrony wyposazenia technicznego mozna umieszcza¢ czujki dymu w
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przewodach wentylacyjnych. Zwykle stanowig one uzupetnienie normalnej instalacji

sygnalizacji pozarowej.

Czujki przeznaczone do kanatéw przewaznie umiejscawiane sg w ostonach, do ktdrych
powietrze dostaje sie poprzez odpowiednia sonde.

W celu unikniecia skutkdéw turbulencji powietrza, sonda czujki powinna by¢ instalowana
na prostym odcinku kanatu wentylacyjnego, w odlegtosci réwnej co najmniej trzykrotnej
szerokosci kanatu od najblizszej zmiany kierunku, kolana lub punktu tgczenia kanatu.

W pomieszczeniu z wentylacjg (poza przestrzenig miedzysufitowg i miedzypodtogowg)
powierzchnia dozorowania czujki dymu powinna by¢ zredukowana o wspdfczynnik
zalezny od liczby wymian powietrza na godzine zgodnie z tabelg 4.5.10/1.

Tabela 4.5.10M1

Liczba wymian na godzing Wspdlczynnik redukcji powierzchni dozorowania
10 do 20 0.9
20 do 30 0.8
30 do 40 0.7
40 do 50 0.6
50do 75 0.5
75 do 100 04
Powyzej 100 03
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4.5.11 Rozmieszczenie czujek liniowych

Optyczne liniowe czujki dymu powinny by¢ tak rozmieszczone, aby zaden punkt w
chronionej przestrzeni nie byt potozony dalej niz na odlegtos$¢ D wg tabeli 4.5.2/1.
Promien czujki nie powinien przebiegac blizej niz 0,5 m od jakiejkolwiek przeszkody.

| Max 100m |

I I

Minimum
0,5m

Nadajnik lub ?e(ijZII(Ot:)Tk lub
Nadajnik/Odbiornik

Odbiornik lub |]

Nadajnik lub reflakdor
Nadajnik/Odbiornik

Rys. 4.5.11/1 Typowe rozmieszczenie czujek liniowych

Niezbedne odstepy czujki liniowej od stropu lub dachu wynikajg z jego uksztattowania
oraz wysokosci pomieszczenia. Wielko$¢ tych odstepdw podano w tabeli 4.5.11/1 wg [50].

Nalezy zwracac uwage, aby zbyt bliskie elementy stropu lub $ciany nie powodowaty odbic
promienia i przez to obnizenia czutosci czujki.

Tabela 4.5.11/1 Odlegtos¢ czujki liniowej dymu od dachu

. . Kat nachylenia stropu
WysokosE pomieszczenia <20° > 20°
H [m]
X1 X1
=6 0,Z2mdo0,5m 0,3 do 0,5m
=6 0,3mdo0,7m O4do1m

UWAGA: Podane odlegtosci od stropu dla czujek dymu liniowych s3 typowe w wypadku
braku emiteréow ciepta. Gdy istniejg silne emitery ciepta wysokos¢ poduszki nalezy
pomierzy¢ eksperymentalnie.
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Podobne zalecenia jak do czujek punktowych dymu odnosza sie do czujek liniowych w
wypadku stropéw pochytych. Dla czujki umieszczonej w szczycie stropu, zasieg D
dozorowania zwieksza sie 0 1% na kazdy

Przyktad 4.5.11/1
Przyjmujac, ze na Rys. 4.5.11/2 kat pochylenia dachu wynosi 300, wiec powiekszony

promien dziatania X2 czujki wynosi: X2 = D + 25% x D = 1,25D, natomiast odlegtos¢ X3
czujki nie zainstalowanej w wierzchotku moze zawierac sie w zakresie 0,5 m < X3 < D.

X2 X2

X1

Rys. 4.5.11/2 Rozmieszczenie czujek liniowych dymu przy spadzistym dachu wg przyktadu

Jezeli czujki nie sg instalowane od stropu w odlegtosciach wynikajgcych z tabeli 4.5.11/1
(lecz np. w potowie wysokosci atrium), wéwczas ich promien dziatania D1 wynosi 12,5%
wysokosci, na ktérej zainstalowano czujke. Wielko$¢ ta wynika z zasady rozchodzenia sie
stupa produktow spalania w pozarze ptomieniowym w postaci odwrdconego stozka o
kacie 2 x 72 = 142 (patrz Uwaga 4.5.1/1 oraz Rys. 4.5.1/2).

Nalezy uwzgledni¢ dane producenta o minimalnych odlegtosciach, przy ktérych istnieje

mozliwos¢ oddziatywania jednej czujki na drugg w przypadku czujek instalowanych na
poziomach posrednich w niewielkich odlegtosciach od siebie.
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Przyktad 4.5.11/2

Instalujemy w atrium dodatkowe czujki w pofowie jego wysokosci, np. na wysokosci H1 =
11 m. Zgodnie z powyiszg zasadg zasieg tak umiejscowionej czujki (bez bliskosci stropu)
wynosi D1 =0,125xH1=1,375 m.

Sasiednie czujki (ich promienie) rozmiescimy wiec w odlegtosciach 2 x D1 = 2,75 m, od
Sciany za$ w odlegtosci nie wiekszej niz okofo 1,38 m.

W obszarach chronionych przez czujki liniowe, gdzie mogg przebywac ludzie, czujki
powinny by¢ instalowane na wysokosci minimum 2.7 m oraz nalezy wzig¢ pod uwage
mozliwos¢ wystgpienia innych chwilowych przeszkdd dla promienia czujki.

4.6 Dobor i rozmieszczenie recznych ostrzegaczy

Sygnat z recznego ostrzegacza pozarowego, nie zawsze musi wskazywaé miejsce
powstania pozaru, gdyz moze go uruchomié osoba oddalajgca sie od miejsca pozaru, po
drodze, kierujgc sie do wyjscia ewakuacyjnego. Ponadto sygnat z niego, traktowany jako
pewne wezwanie do pozaru, moze podlega¢ innemu przetwarzaniu w centrali niz sygnat z
czujki. Dlatego tez obstuga powinna wiedzie¢, ze sygnat pochodzi z recznego ostrzegacza a
nie z czujki.

Z tego wzgledu, w przypadku linii promieniowych konwencjonalnych, reczne ostrzegacze
powinny by¢ instalowane na wydzielonych liniach, czyli na tej samej linii nie mogg
jednoczesnie by¢ instalowane czujki i reczne ostrzegacze.

W liniach petlowych jednoczesna praca w tej samej petli dozorowej czujek i recznych
ostrzegaczy jest reguty, pod warunkiem jednak, ze grupy czujek i ostrzegaczy recznych
beda oddzielone izolatorami zwar¢.

Ze wzgledu na niepewng identyfikacje przez ROP miejsca pozaru, sygnat z recznych
ostrzegaczy pozarowych nie moze sterowac¢ urzadzeniami przeciwpozarowymi, chyba ze
jest to doktadnie przemyslane.

W okreslonych przypadkach bardzo przydatne moze okazac sie udostepnienie czesci
recznych ostrzegaczy wytacznie dla wyszkolonego personelu, co umozliwi doktadniejszg
identyfikacje lokalizacji miejsca zagrozenia oraz moze stuzy¢ do sterownia urzgdzeniami
przeciwpozarowymi.

Linia z recznymi ostrzegaczami pozarowymi moze dozorowac:

a) konwencjonalna:
- nie wiecej niz 3 kondygnacje klatki schodowej w budynku

b) adresowalna promieniowa:
- nie wiecej niz 3 kondygnacje gdy klatka nie jest wydzielona pozarowo,
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- nie wiecej niz 10 kondygnacji gdy klatka jest wydzielona pozarowo (stanowi odrebna
strefe pozarows);

c) adresowalna petlowa:

- nie wiecej niz 10 kondygnacji gdy klatka nie jest wydzielona pozarowo pod warunkiem,
ze co 3 kondygnacje sg zainstalowane izolatory zwaré¢;

- nie wiecej niz 10 kondygnacji gdy klatka jest wydzielona pozarowo (stanowi odrebng

strefe pozarows).

Zaleca sie, aby wszystkie reczne ostrzegacze w budynku byty tego samego rodzaju.
Oznacza to, ze mogg to by¢ albo ostrzegacze typu A (bezposredniego dziatania) albo typu
B (posredniego dziatania) [28]. Ostrzegacze typu A wysytajg sygnat alarmowy do centrali
bezposrednio po zbiciu szybki, ostrzegacze typu B po zbiciu szybki umozliwiajg dostep do
przetgcznika — przycisku, po przetaczeniu ktérego dopiero nastepuje wystanie sygnatu do
centrali. Przyciski do uruchamiania urzadzen do innych celéw powinny wyraznie réznic sie
od recznych ostrzegaczy pozarowych.

Lokalizacja ROP

Reczne ostrzegacze pozarowe powinny by¢ tak rozmieszczone, aby mogly by¢ tatwo i
szybko uruchomione przez kazdg osobe, ktéra zauwazy pozar.

Reczne ostrzegacze nalezy umieszcza¢ w taki sposéb, aby ewakuujgcy sie ludzie
napotykali je na swej drodze, a wiec:

- na drogach ewakuacyjnych;

- przy wyjsciach na klatki schodowe i w przedsionkach. Na klatce schodowej na kazdej
kondygnacji tylko w sytuacji, gdy stuzg do sygnalizowania pozaru bez uruchamiania
automatyki.

W budynkach wielokondygnacyjnych gdzie jest przewidziana etapowa ewakuacja, reczne
ostrzegacze powinny by¢ instalowane w sposob taki, by unikng¢ sytuacji uruchomienia
ostrzegaczy na nizszych poziomach budynku przez osoby opuszczajace budynek;

- przy kazdym wyjsciu na otwartg przestrzen;

- W poblizu zainstalowania hydrantéw Sciennych i/lub gasnic;

- w miejscach szczegdlnie niebezpiecznych pozarowo - przyktadowo w kuchni, w poblizu
kabin lakierniczych;

- w poblizu central sygnalizacji pozarowej w przypadku, gdy instalacja jest podfagczona do
monitoringu w jednostce strazy pozarne;.

Reczne ostrzegacze powinny by¢ tak rozmieszczone, aby zadna osoba do najblizszego
ostrzegacza nie musiata przebywac drogi dtuzszej niz 20 m (Rys. 4.6/1). Wyjatkiem sg
budynki, w ktorych osoby majg ograniczong zdolnos¢ przemieszczania sie lub w przypadku
mozliwosci gwattownego rozwoju pozaru — woéwczas odlegtos¢ ta powinna byc
ograniczona do 15 m.
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Reczne ostrzegacze nalezy instalowa¢ w miejscach dobrze widocznych i dostepnych, na
wysokosci od 1,2 m do 1,6 m w taki sposéb, aby byly widoczne w kazdym przypadku, np.
nie byty przystaniane drzwiami po ich otwarciu itp.

Kuchnia

N & LN

max 30 m max 30 m n = max 30 m max 30 m

Rys. 4.6/1 Droga dojscia do najblizszego ostrzegacza i odlegto$é miedzy ostrzegaczami

Nalezy zapewni¢, aby ROP odrdzniat sie od tta sciany, na ktdrej jest zamontowany (np.
przy ciemnym kolorze sciany, zlewajagcym sie z kolorem ostrzegacza powinien on by¢
zamontowany na biatej podktadce).
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